Pricop Gheorghe

MECHANIKAI MENNYISEGEK GIROSZKOPIKUS
MERESI EREDMENYENEK TAVKOZLESE ES
FELDOLGOZASA

A giroszkopikus atalakitokkal a mozg6 testhez kapcsolt koordinata-rendszer
egyes tengelyei koriil szogkitérést és szogsebességet mérhetiink (1. abra).
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1.4bra. Mérhetd mechanikai mennyiségek definicidja

A mérheté mennyiségeknek megfelel6 egyenfesziiltségeket kvantaljuk, a mechani-
kai mennyiségekkel aranyos szélességli impulzusokka alakitva, amint az a 2. dbran
lathato. Ezek az impulzusok a 27 MHz alapsava radioado jelét modulaljak.
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2. abra. Mechanikai jelek impulzusszélesség modulacidja
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A vevo altal érzékelt jeleket egy interfészen keresztiil szamitogépbe taplaljuk,
ahol az adatokat taroljuk, feldolgozzuk és az eredményeket digitalis kijelzén a
felhasznalo altal igényelt modon megjelenitjiik.
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3. abra. A giroszkopos kdzpont blokkvazlata
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GIROSZKOPOS KOZPONT DINAMIKUS MERESEKRE

Az 1. abrdn bemutatott mechanikai mennyiségek mérésére, a vizsgalt mozgd
testre felszereltiink egy giroszkopikus méréegységet, amely harom szabadsagfo-
ku giroszkopikus méré atalakitot, kétszabadsagfoku giroszkopot, linearis gyorsu-
lasmeérdt és modulator tapegységet tartalmaz, amint az a 3. dbran lathat6. Ezen
giroszkopikus méré-atalakitod egységgel a kdvetkezd mennyiségek mérhetdk:

— Az Oz tengely koriili forgdbmozgas szogkitérése (+ a), a GL—1 szabad-
giroszkop segitségével;

— Az Ox tengely koriili forgomozgas szogkitérése (+ ), a GL—2 szabad-
giroszkoppal;

— Az Oz tengely koriili forgomozgas szogsebessége (da/dt), a GV—1
kétszabadsagfokl giroszkdppal;

— Az Ox tengely korili forgbmozgas szogsebessége (dp/dtim a GV—2
kétszabadsagfokt giroszkop segitségével. Szintén a giroszkopikus kozpontra
szerelt mas méro atalakitokkal mérhet6ek még a kovetkezé mennyiségek is:

— Az Ox iranya elmozdulas gyorsulasa (a;), a TAL—1 mér6 atalakitoval,

— Az Oy iranya elmozdulas gyorsulasa (ap), a TAL—2 atalakitoval.

A giroszkopos kozpont tapegysége a kovetkezd fesziiltségeket allitja eld
¢s kapcsolja a funkcionalis egységekhez:

— 24 V egyenfesziiltség a szabad giroszkoépok (GL) és a linedris gyorsu-
lasmérd atalakitok (TAL) blokkolt allapotanak a felszabaditasara;

— 3x36 V/100 Hz valtofesziiltség a giromotorok taplalasara;

— 12 V egyenfesziiltség az ado taplalasara;

— 5V egyenfesziiltség a modulator taplalasara.

A fesziiltségeket megfelelGen jelolt kapcsolok segitségével lehet bekapcesolni.

A giroszkopikus egység mitkodésének biztositasa céljabol a kozponthoz az

alabbi segédelemek csatlakoznak (4. dbra):

— akkumulatorok;

— frekvencia konverter;

— kiils6 méro atalakitok;

— az ado antennaja.

A giroszkopikus egységhez mas mér6 atalakitok is csatolhatok, melyekkel mér-
hetdek a test haladési irdnyanak a szogkitérései, a mozgas sebessége, stb. A mo-
dulator alland6 amplitidoju, a mért mennyiségekkel aranyos szélességi, impul-
zusokat gerjeszt (2. abra), melyeket az adoallomasra csatolunk.
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4. abra. A giroszkopikus kozpont mellékegységei

A mozgd testen végzett mérések tavkozolhetok egy vevokozpontba. Az ado és a
vevo kozotti tdvolsag az ado teljesitménye és frekvenciaja, illetve a vevo érzé-
kenysége fiiggvényében hatarozhaté meg (5. bra).
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5. abra. A mozgotestre szerelt giroszkopikus kdzpont tavcsatolasa
egy vevo és jelfeldolgozo kozponthoz

A VEVO OLDALI BERENDEZES

A vevo oldalon egy szuperheterodin vevokésziilék talalhato, melyet 27 MHz-es
kvarcoszcillator vezet. A szélességmodulalt jeleket (2. abra) egy id6tartamszam
numerikus atalakitot tartalmazo interfészbe taplaljuk, melynek a blokkvazlata a
6. abran lathato. Az interfészben a szélességmodulalt impulzusokat digitalizaljuk
¢és az ered6 impulzusokat megszamlaljuk.
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Ezutén az ered6 numerikus eredményeket szétosztjuk a mért mennyiségeknek
megfeleléen. A szamitogépben tarolt mérdatalakito-kalibralasi jelleggorbékkel
val6 Osszehasonlitas utan az adatokat taroljuk a mérés idopontjaval tarsitva.

A szamitogépben tarolt mérési eredmények a képernydn megjelenitheték di-
namikus folyamatgorbékként, melyek idobeni lefolydsa megallithaté bizonyos

részletek alaposabb tanulméanyozasara.
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6. abra. Az idotartamszam-atalakitot tartalmazoé interfész a vevooldalon

A monitoron az egérrel megjel6lt idépillanatban az Gsszes mérési eredmény
megjelenik, melyek alapjan 6sszehasonlito- vagy részelemz6 vizsgalatokat lehet
végezni. A mozgo testen végzett teszteredményeket ki lehet nyomtatni tablazat
vagy grafikus abrazolasi alakban is.
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