Szilvassy Laszlo

HELIKOPTERES LEZERES LOSZIMULATOR

Idén marciusban lehetdségem volt megtekinteni a 87. Bakony Harci Helikopter
Ezrednél a SIMEL KFT. altal kifejlesztett és gyartott HLL—02 Helikopteres
Lézeres Loszimulator foldi és 1égi bemutatojat. A bemutato soran a kft. tigyveze-
t0 igazgatoja Simonfai Istvan tartott egy rovid elméleti ismertetdt, majd az esz-
koz 1égi bemutatoja kovetkezett. Sajnos a gyakorlati bemutaton tapasztaltakat
irasban nem tudom atadni, de az eszkoz rovid leirasat szeretném kozkincsé tenni
¢és felkelteni mindazok érdeklédését, akik elkotelezettek az 0j dolgok bevezeté-
sében, foleg ha olyan eszkdzrdl van szo, amely a kiképzési repiilések koltségét
hivatott csdkkenteni.

Cikkem elkészitésekor az eszk6zhoz készitett ,,Miiszakai leiras és tizemben-
tartasi szakutasitas” kéziratat hasznaltam, melyet a bemutaton bocsatottak a ren-
delkezésiinkre.

ALTALANOS ISMERTETES

A lézeres 16szimulator Mi—24 tipusu harci helikopterre felszerelve alkalmas az
iranyithato rakétakkal torténd 16vészetek gyakorlasa pusztitd eszkdzok felhasz-
nalasa és 16tér biztositasa nélkiil. A rendszer képes egyiitt mitkodni a korabban
kifejlesztett HLL—1 16szimulatorral és igy alkalmas légiharc gyakorlasara is.

A 16vészet objektiv kiértékelése érdekében a berendezés magaban foglal egy
adatr6gzité berendezést, amib6l az adatok egy csatlakozon keresztiil szamito-
geéppel (itt egy hagyomanyos PC-r6l van sz6) olvashatok ki.

A lézeres 16szimulator a harci helikopteren van elhelyezve és a kovetkezo
feltételek mellett alkalmazhato:

— barmely évszakban és napszakban olyan meteoroldgiai viszonyok kozott,
amikor az operator €s a helikoptervezetd célzokésziilékein keresztiil a cél
vizualisan lathato;

— 0—5000 m-ig terjedd tengerszint feletti magassdgokon a helikopter
20—1500 m-ig terjedd terep feletti magassagtartomanyaban;

— akornyez6 levegd - 40 °C + + 50 °C terjedé hémérsékleténél;

— a levegd maximalis 95—98 %-os relativ paratartalma mellett +40 °C
hémérsékletnél.
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Fobb miiszaki adatok

A 1ézer hulldmhossza: 820 nm £ 20 nm 3 km-rél 14,2s
Modulalo frekvencia 8 kHz 4 km-r61 19,0's
Lézer diodak szama: 2 db A berendezés elektromos taplalasa
Kilép6 teljesitmény 16vés- 20 mw egyendramu aramforrasrol:
kor: 2x (40 mW cstics) fedélzeti egység + lézeregység | 27127V
2x (20 mW atlag) fesziiltség 300 mA
Divergencia: 2 mrad aramfelvétel
Kiléps sugrdtmérd: _ 7 mm helikopter érzékelsk: (zselés 4 Ah
Folye%matlos mﬁ’kéd,ém 1Vd('5:' ' akkumulstor) 12V
F?de¥zret1 ’egys”eg, lézeragyu Korlfitlan fesziiltség 70 mA
Foldi érzékelo 5 ora
Helikopter érzékeld 5 ora dramfelvétel
Maximalis hatotévolsag: 4000 m foldi érzekelok 12v
Impulzus hossz: fesziiltség 70 mA
FALANGA IR imitalasakor Falanga aramfelvétel
1,5 km-rél 7,0s
A LEZERES LOSZIMULATOR FELEPITESE
A berendezés készletének osszetétele
Megnevezés Jelolés Mennyiség, db
Lézeregység — 1
Fedélzeti vezérlo és adatgyiijto HELION—O1 1
Akkumulator t61t6 — 1
Helikopter érzékel6k HR—O03 16
Foldi érzékelok HLV—02 12
Fiistpatron miikodtetd FSL—04 1
Helikopter villogo6 sarga lampa HSL—04 1
Foldi villogd sarga lampa FSL—04 1
Kézi ado KA—02 1
12 V/34 Ah savas akkumulator — 2
Kabelkészlet — 1
Szamitogép BETA 1
Monitor SW 440 Si 1
Nyomtato HP 690C 1
Szallit6 lada — 4
Miiszaki leiras — 5
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A lézeres l6szimulator miikodési elve

Lézeres 16szimulatorral torténd 16vészet elokészitésekor a berendezés felszerelé-
sét a helikopterre és a foldi tartozékok telepitését az tizemben tartd szazad fegy-
vercsoportja hajtja végre.

A célkutatas ugyanolyan méodon torténik, mint egyéb — valos fegyver — al-
kalmazasakor, tehat azt a helikoptervezetd és az operator kdzosen végzi, de a
16vészet imitalasakor a 1ézeres 16szimulator kezelését az operator végzi. Célszeri
a cél kutatasara felhasznalni az operator flilkében talalhato PN ravezetd miiszert.

A helikopteren az operator fiilkében a PU vezérlpult mellett talalhato tlizve-
z€rl6 gomb megnyomadsakor 1ép miikodésbe a 1ézer generator és a 1ézeragyu egy
impulzussorozatot bocsat ki. Ha az operator pontosan hajtotta végre a célzast,
akkor a foldi célon talalhato érzékeldk veszik a 1ézeragyu jelét, melyet a célon
talalhatd sarga villogd lampa jelez. Ez a jelzés mindaddig folyamatos, mig a
1ézeragyu jele a célon van. Ha a beallitott tdvolsdgnak és rakétatipusnak megfe-
lel6 célzasi 1d6 teljesiil, akkor a sikeres rakéta ravezetést villandcsovek felvilla-
nasa és fiistpatron kigyulladésa jelez.

Ezzel egy id6ben a fedélzeten és a f6ldon talalhatd adatrogzitok taroljak a ra-
vezetés teljes folyamatat, amit a feladat befejezése utan szamitogeép segitségével
kiértékelhetiink.

Légilovészet soran a berendezés ugyanigy milkddik azzal a kiilonbséggel,
hogy a célnak hasznalt helikopter kiils¢ feliiletére felerdsitett 16 darab érzékeld
veszi a lézeragyu jeleit, és az érzékeldk allapotat a vezérl6 egységben elhelyezett
16 csatornds radiévevd folyamatosan lekérdez. Talalat esetén az operator és a
helikoptervezet6 hallgatdjaban 16véshang és talalati hang imitacidja hallhat6. Az
egységbe beépitett adatrogzitd tarolja a fedélzeti eseményeket és azok iddpilla-
natait (16vés, talalat, fegyver, tavolsag, 16szer bedllitas). A kiértékelése ugyan-
ugy torténik, mint arrél mar koraban mar irtam.

A lézeres I6szimulator f6 részeinek felépitése és miikodése

Lézeregység

A lézeregység 1ézermodulbol, 1ézermeghajtd aramkorbdl és 0sszekotd kabelbol
all. A lézermodul tartalmazza az infralézert, valamint a fokuszallashoz sziikséges
optikai rendszert.

A 1ézermeghajtd aramkor biztositja a 1ézersugar hémérséklettdl fiiggetlen, al-
lando teljesitményen tartasat. A kiilonb6z6 lizemmodok a fedélzeti vezérld egy-
ségben allithatok be.
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A lézeregység a RADUGA—F ravezet6 miiszer hdzaba van beépitve. A két
lézersugarat vetit6tiikrok segitségével a RADUGA—F fejtiikrére vezetik, igy
biztositja a célzasi vonal és a lézersugar parhuzamossagat a fejtiikor, teljes moz-
gasi tartomanyédban. Beszabalyozadsa célmiiszerekkel a beépitésiik el6tt megtor-
tént. Utdlagos allitasra csapatkoriillmények k6zott nincs lehetdség.

Féldi érzekelb késziilek

A f6ldi vevokésziilékek feladata a 1ézeragyu altal kibocsatott 1ézersugar érzéke-
lése. A berendezésben egy villandcso és egy 1ézerfényt detektaldé aramkor latha-
to. Sikeres célravezetés esetén a villanocsé villant egyet. Ez a berendezés vezérli
a villogo sarga lampat is. A foldi érzékeld késziilék fémhazban talalhato. A ké-
szlilékek egymassal és a tapforrassal kabelekkel vannak 6sszekotve €s allvanyon
vannak rogzitve. A berendezés taplalasa 2 db 34 Ah savas akkumulatorrol torténik.

Foldi sarga lampa

A villogé sargalampa a foldi vevokésziilékhez csatlakoztathato. Célbefogas ese-
tén a beépitett halogénlampa villog. A villogas addig tart, amig 1ézersugar éri a
céltablat, ezaltal biztositva a pontos célzas begyakorlasat.

Flistpatron elsiité

A flstpatron elsiité szerkezet a villogd sarga lampahoz csatlakozik és talalat
esetén egy fiistpatront gyujt be, vagy hanggranatot mitkodtet.

Kézi adokésziilek

A kézi adokésziilék ugyanolyan frekvenciaval modulalt infravords sugarat bo-

csat ki, mint a 1ézeragyu, igy arra alkalmas, hogy a telepitett foldi és fedélzeti
vevokésziilékek miikoddképessegét ellendrizziik.

Helikopter villogb sarga lampa

A villogo6 sarga lampa a helikopter L—166 berendezésének helyére van telepit-
ve. Téplaldsa az L—166 tapcsatlakozdjan keresztiil 27 V DC-16l torténik. Az
érzékelok talalat jelzése esetén villogd sarga fénnyel jelez, a tdamado helikopter
személyzete szamara.

Helikopter érzékelbk

A helikopterre felépitett érzékel6k feladata 1égiharc megvivasa esetén a tamado
helikopter 1ézertalalatanak érzékelése €s tovabbitasa a fedélzeti adatgylijté felé.
A helikopter érzékeldk elhelyezésének vazlata az 1. abran lathato.
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(LENT)

4.

16.

1. dbra
Helikopter érzékelok elhelyezkedése feliilnézetbol

Fedélzeti adatgylijté

A fedélzeti adatgy(ijté rendeltetése 1égiharc megvivasa esetén rogziteni a tamado
helikopter talalatanak id6épontjat és pontos helyét (1—16) IR inditasakor az indi-
tas idépontjanak és a kivalasztott tavolsagnak a rogzitése a szamitogépek kiérté-
kelés céljabol.

A fedélzeti adatgy(ijton talalhatok a berendezés kezeld €s vezérld szervei és
az érzékeldk elhelyezkedéseinek vazlata a talalatot jelz6 LED-ekkel.

A FEGYVER nyomogombbal torténik az alkalmazando fegyverfajta kivalasztasa.

A TESZT nyombdgomb szerviz célokra szolgal, benyomasakor a lézer csokken-
tett teljesitménnyel miikodik.
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A TAVOLSAG nyomo6gomb 1; 3 és 4 km tavolsagok beallitasahoz.

A LOSZER a fedélzeti pusztitd eszkozok ,.feltoltésére” szolgal, valamint 2 s-nal
hosszabb ideig torténd megnyomads esetén marker jelet helyez el, amelyet célsze-
il operator valtaskor végrehajtani.

Féldi adatgydijté

A foldi adatgytijté rendeltetése az iranyithato rakéta ravezetésének gyakorlasa-
kor a ravezetés kezd6 idépontjanak és befejezésének rogzitése, pontos ravezetés
esetén a talalat rogzitése a szamitogépen torténd kiértékelés céljabol.

FUGGELEK
A cikkben hasznalt roviditések:
HLL helikopter lézeres 16szimulator
RSz tlizvezérlé gomb
NIR nem iranyithato6 rakéta
USZPU—24 mozgathato [6torony
FKP fotogéppuska
PUVL helikoptervezeto fegyverzeti vezérldpultja
PN ravezetd miszer
PU vezérlo pult
L—166 aktiv IR zavar6
GP géppuska
S STURM
F FALANGA
IR iranyithato rakéta
JakB—12,7 fedélzeti géppuska

KPSZ—53AV operator célzokésziilék
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