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Szamitoégépes szimultorok alkalmazasa a katonai
repulésiranyitok képzésében

Palik Matyas 6rnagy
egyetemi adjunktus
Zrinyi Miklés Nemzetvédelmi Egyetem
Hadtudomanyi Kar
Repuldtanszok

A ciki btmulatda a magyar katonai repulésiranyitok gyakorlati képiéit soran fiiig h6snit

szimulator berendezéseket és azok hasznalata soran - az oktatasban - sériilt tapasztalatokat,
Ajanlasokat tesz az eszkozpark korszer(isitésért, bovitésért, jszeri alkalmazaiara

Bevezetés

61 szamitodik,

A szamitégép oktatasi céli felhasznélasa a 60-as évek elejét
melynél kezdetben a programozott oktatas gyakorlati tapasztalatait, vették alapul.
Fejlédését  elGsegitették a  kiulonboz6 tudomanyagak és nem utolsésorban a
szamitastechnika hallatlan gyors fejlédése Oktatasban betdlt6tt szerepe napjainkra igen
felértékel6datt, ilyen jellegi alkalmazasuk igen széleskorii. Az |.abran lathat6, hogy a
szamitégépes oktatasi részterileten (CAJ - Computer Aidcd Instruction) beldl

megtalalhat6 egy a szamunkra érdekes résztertilet a szimulacio is.[1]

A szémitogépek oktatési alkstmaliu
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A szamitogépeket sok teriileten alja o LT

(fizikai, bioldgiai, tarsadalmi, kozlekedési, stb.) vi ésé imulalasa Mint
szimulacios cszk6z a szamitégép a vizsgalt foly k, 1 i ését irja le
kulonboz6 feltételek mellett, melyek soran anyozhatjuk, hatunk ezen

és

)
kapcsolatban. Egyes terileteken mint igen lényeges, logikai készséget is fejleszt6
oktatasi eszkozt is hasznaljak, ahol a tanulé tapasztalatokat szerezhet, ismereteket

bévithet és 6nall6 munkamédszereket alakithat ki.

Ktiidif megoM6 X X X X
2m

A CAI programok é* Btoom rendszer oluUsi célok kapcsolati

Azon berendezéseket, amelyek valamely jelenség, folyamat vagy rendszer

kulonféle  kortlmények — kozotti i ésének  uta tanull

szolgalnak, szimulatoroknak ncvezziik.[2J

Egy szimulator a valésagos rendszer szerkezetét, funkcidit utanozza de nem
szikséges, hogy megjelenésében is hiien tiikrozze azt. Alapkévetelmény azonban, hogy
viselkedése azonos legyen az utanozottéval. Egyes teriileteken, mint a harcjarmd-, a
reptilégép-, légvédelmi-, légiforgalom iranyit6i személyzetek képzésére szolgald
szimulatorok , megkovetelik a kiils6 kornyezet legteljesebb hiiséggel torténd utanzasat,

és fizikai

minek kovetkeztében kezelGik atélik a valodi fesziltség okozta pszicholo

jelenségeket is.
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Fontos elem ezeknél a berendezéseknél a gyakorlas programjanak helyes
kidolgozasa, mialtal megfeleld logikai rendben valik lehetévé az egyszer(ibb és
bonyolultabb tevékenységsorozatok utdnzésa, megismétlése, a feltételek fokozatos

nehezitése és a készség-kialakulas visszaél lendrzése. [3]
1. SZIMULATOROK megjelenésének el6zményei
Az 1960-as évek technikai és szervezeti valtozasai elGtérbe helyezték a foldi

beosztasti megfigyel6 tisztek hazai képzését, melynek helye értelemszeriien a Repiilé

Miiszaki Foskola lett. Az els6 csoport 1968-ban végezte el ezt a speciélis képesitést és

napjainkig tobb mint 300 6 repilésiranyité é égli tiszt végzett ered,

Az oktatas soran megszerzett kezdeti tapasztalatok is bizonyitottak, hogy a

szakalapoz6 és a szakmai argyak elméleti yaga jatitdsa utdn igen fontos
és lényeges elem a minél nagyobb aranyt gyakorlati képzés biztositasa

A repllésiranyité képzésben mindezek utdn sziikségessé valt egy gyakorlo
berendezés, szimulator létrehozasa és ezen a berendezésen torténé specialis képzés

modszertananak kidolgozasa Figyelembe kellett venni, hogy effajta mechanikus

at jatita abol kiiléno fontos, hogy készit6i
« jol ismerjék az oktatott rendszer vagy eszk6z miikodésének torvényszeriiségeit;
« abegyakoroland6 tevékenységet az elérendé oktatasi célnak megfelelGen bontsak;
« programmal aktivizaljak és oly médon motivéljak a gyakorlot, hogy a tevékenységre

iranyuld érdeklGdését allandéan fokozzak.

2. AZ ALKALMAZOTT SZIMULATOROK

2.1. A VRT-16/10 trenazs berendezés

A berendezés 1977-1979 kozott késziilt cl mint egy - a radiétechnikai csapatok

részére késziilt célimitator. amely a tanszék elméleti fcladatmegfogalmazasi elvarasai

szerint kerilt atalakitasra,

pulésiranyitéi trenazs éssé. Ahhoz, hogy a
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hallgatokat a valésaghoz hii helyzetben lehessen gyakoroltatni a célimitator kib6viilt

egy gyakorlo alla 0nb6z6 specialis ber éseivel (indikatorok, vizszintes

tervtablak, hiradé osszekottetése).(8]

2.1.1. A VRT-16/10 rendeltetése, f6 részei, feladata

Kulonb6zé repiilésiranyitasi feladatok gyakoroltatasanak biztositasa imitalt
célok megjelenitésével, anélkil, hogy ez id6 alatt a repulGgépek, radiélokator
allomésok és hirad6 eszkozok izemorat hasznélnanak fel.

A komplexum részét képezi:

M-055 tipust mikroszamitégép, melynek feladata a beviteli adatoknak megfelelgen

az imitalt repiilégé repiilési palyaja lj amitasa és ezen adatok

tovabbitasa a célimitator részére.

UNI-16 egység (két i6 részbal all)

1 Cél és zavarimitator, melynek feladata a szamitogéprél vagy lyukszalag olvasorol
érkez6 koordinata adatok és a célok beallitott visszaverd feliiletének megfelelGen a
videojelek eldallitasa és kiilonbozd zavarok létrehozésa.

2. Digitéalis forgasimitator, mely feladata trendzs tizemmodban miik6d6 indikatorok
szamara az idévonal forgasahoz sziikséges, meghatarozott értékii forgasfesziiltség

létrehozasa.

DARO 1416 tipusi iréautomata, feladata a szamitogép részére a bemeneti utasitasok
kozlése ill. a kiadott utasitasok helyességének ellendrzése. A bemeneti mi maga az
irégép mellyen keresztiil torténik a lyukszalag olvaso és a szalaglyukaszto vezérlése

is.

A harciranyité pont indikatorai, melyek feladata a szamitogép segitségével
kiszamitott majd az UNI-16 altal video jellé atalakitott ...Iégihelyzet" adatainak

lathat6va tétele, megjelenitése.

Vizszintes terv-tablak és az informécios rendszer, melyek feladato egy valds iranyitasi

rendszer modell szerinti munkakoriilmények biztos|
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A gyakorl6 harcallaspont tfv folépités©

2.1.2. A VRT-16/10 f6bb technikai paraméterei:

- imitalhato légijarmivek szama (zavaras nélkol/zavarassal): 32/16 db
« szamitott légihelyzet. 800 x 800 km

- abrazolas pontossaga: 1.6 km

«célok iranya: 0 - 360°-ig tetsz6leges

- ési szog oban: 0 «79°-ig

« légihelyzet megujitasanak gyakorisaga: 10 sec.

- a megjelenitett jelek formaja: visszaveri jelek, felismerd jelek, vészjelek. aktiv
valaszjelek és ezek lehetséges ko;." .nacidi,

- indikator tipusa: P-35 kihelyezett;

- egyid6ben gy mélyek szama: -4 > 4 f6 repilésiranyito

- 11 16 kisegitd személyzet
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2.1.3.  AVRT-16/10 alkalmazasa soran szerzett tapasztalatok

A berendezés alkalmazasaval a hallgatok begyakoroltdk a repiilésiranyitas
gyakorlati végrehajtasanak madszereit, eljarasait, szabalyait beleértve a kovetkezéket:

tervtabla-kezel6i gyakorlat, el6zetes megfigyelSi szamitasok, légi célok elfogasa, foldi

célra kivezetés, ki valé tevékenység, ké égi erék

A trenazs berendezé Gsé nyujtott a tudas mérésére az

objektiv ellendrzés és kontroll anyagok felhasznalasaval. A repilésiranyitas tantargyon

kiviil a é a 6 volt mas argyak oktatasanal is

Az lzemeltetési tapasztalatok bizonyitjak, hogy a foglalkozasok levezetését jol

képzett, felkésziilt 0 kell vé jtani A a formaja a
kiscsoportos foglalkozas, ami azonban behatarolja o foglalkozas id6tartamat
Tapasztalatok szerint 10-20 16 kozotti csoport gyakoroltatdsdhoz minimum 3-4 tanéra

sziikséges. A maximalis id6tartam nem korlatozott, célszer(i a 6 6ras foglalkozasok

tervezése, mellyel elkeriilhetd a feladatok 6 azok bony aga,
kiszuirhetéek a helytelen rutinok beidegzdése. A hallgatok nagy kedvel alltak a
gyakorlati munkahoz., bar a gyakorlatok elsG idoszakaban a sikertelenség esetleges
visszafogottsagga vezethetett. Ezt a tényt az oktatoknak idGben észre kellett vennie és

megfelel6 pedag6giai modszerekkel véaltozas idézni é16 a hallgatéban.

A berendezés kapacitasa, féleg zavards esetén sziikés volt. A célok

mozgaspalyaja egyes iranyokban szabalytalan mozgast imitalt, mely a célravezelés

utolsé fazisaban gté thette a 0 A legnagy p é a gyukran
meghibasod6 elektromechanikus alkatrészeinél jelentkezett. Alaphianyossag volt. hogy
a térbeli mozgas szimulalasahoz nem biztositott magassagi adatot. Komplex
feladatoknal nagyon megnétt a gyakorlat vezetd leterheltsége, szinte csak az iranyitasi

parancsok bevitelére volt ideje, mialtal a feladatot nem tudta ellendrizni.

a tanszék k

A felsorolt elényok cs hatranyok figy

javaslatot tett a készit6k iranyaba egy modernebb trenazs berendezés megépitésére
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2.2, MC-127 céllmltator

A berendezés 1990-ben tortént alkalmazasba vételéig eltelt id6 alatt a kiilonb6z6
alkatrészek és részegységek jelentdsen fejlddlek, ezért a VRT 16/10 konstrukciéi at
kellett tervezni. A korszeriitlen processzort és a lyukszalagos rogzitést felvaltotta a

megfelel6 szamit6gép és elektronika, n6tt az imitalt célok szama.

f6 részei,

2.2.1. A célimitator rer

Elére és valds iddben programozott reptlési Gtvonalak alapjan « reali repilés
nélkil vagy azzal parhuzamosan - az adott radiélokator allomas felderitési lehet6ségét

figyelembe vevé légihelyzet megjelenitése radidlokator allomas indikétorain.

Felhasznalhaté ellenérzés, g as, feladat elokészités/modositas céljara,
jel, zajok, zajzavarok, tavolsagi léptékjclck

visszavert-, felismer6-, aktiv valasz- és indi

és forgasjclck eldallitasara. FG szerkezeti egységei a kovetkczok:[4,7]

Az MC-127 dvi telepitése
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« IBM XT kompatibilis szamitégép .mely feladata a kezeldvel térténé kapcsolattartas,
légihelyzet szamitasa és az imitator egyéb egységeinek vezérlése.

* MC-I27-1 imitator egység feladata a szamitégép altal kiszamolt valamint a kezel6
altal meghatarozott alapértékek alapjan forgasjel eldallitasa, vide6 jelek formalasa,
erGsitése, izemmod beallitasa.

* MC-127-2er Gegység szerepe a digitali: oalli kis szint(i, 3 fazisa durva és

pontos forgasjel csatorna jeleinek erdsitése az indikatorok mechanizmusai szamara.

2.2.2. Mlszaki paramétorei:

- imitalhato légijarmGvek szama (zavaras nélk(l/zavarassal):127 /63 db;

- szamitott légihelyzet: 3200 x 3200 km;

- szamitas pontossaga: 50 m (derékszogl koordinataban);

- abrazolas pontossaga: 150 m, 0,3° (polar koordinataban);

- légihelyzet megujitasanak gyakorisaga: 10 sec;

- a megjelenitett jelek forméaja: m-cs, dm-es, cm-es hullamtartoméanyban visszavert
jelek, felismerd jelek, vészjelek, aktiv valaszjclck és ezek lehetséges kombinacioi;

- indikator tipusa: 3 db NYiL-V, I db P-35 kihelyezett;

- cgyidében gyakoroltathaté személyek szama: - 3 + 3 fo repulésiranyité

- 416 kisegitd személyzet

2.2.3. Az alkalmazas soran szerzott tapasztalatok:
Beépitésével egyidében modernizalva lettek a harcallaspont indikéator
berendezései korszer(ibb NYIL-V tipusi indikatorokkal és egy SZMM szekrénnyel.
Levaltasra keriltek a kiépitett hiradé rendszer egyes elemei is.
A berendezés helyigénye a korabbihoz képest megnétt, igy csokkenteni kellett az
iranyitéi munkahelyek szamat. Az tizembe helyezés utani elsé id6szakban ez nem
jelentett nagy problémat a kis Iétszam( csoportok miatt. A probléma napjainkra valt

jelentdssé hiszen jelenleg nagy létszam (24-18 f6) gyakoroltatasat kell a berendezésen
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megoldanunk. A kényszer(iség miau a oportok a gyakorlali f asokat

megosztva la jak, ezaltal viszont ajara nott az oktato allomany leterheltsége.

A berendezés technikai paramétereiben, tizemeltetési gyakorlataban folulmulja
elédjét. Joval kevesebb a meghibasodasok szama. Egyszeriibbé valt a berendezés
kezelése, tobb id6 jut a feladat végrehajtas ellendrzésére a menet kozben tapasztalt

hibék korrigéalasara.

A bemeneti egység egyszer(ibben 6, vezérlg i i igy
lehet6vé valt, hogy egyszeriibb légihelyzet soran a hallgatok kezeljék a szamitégépet oly
mddon, hogy egyikik a bemend parancsokat kozli a szamitogéppel, mig egy masik a
radi6zast folytatja. Ezéltal az oktatas vezetd és segitdje mentesil egyfajta mechanikus
munkavégzés alél mialul konkréubban képesek a hallgatok munkavégzését segiteni,
objektivebben ellendrizni, értékelni.

Hianyossaga maradt ennek a berendezésnek is. hogy nem abrazol harom

koordinata A repiilés agat azonban fig: veszi, mivel a beéllitott

radi6lokator allomas iranykarakterisztikdja a magassag alapjan jeleniti meg a célokat.
Osszességében elmondhaté, hogy az MC-127 célimitétor a gyakorlat harcallaspont

elemeivel kiegészitve kielégiti a hagyomanyos iranyitasi rendszerben val6 gyakorlast.
2.3. LETVIS TRE szimulator

A Letvis egy olyan 6sszetett szamitégépes rendszer amely 6sszességében atfogja
a repllésiranyitas teljes alkalmazasi teriiletét Gyartoja az ALES Kft mely 1992-ben
alakult Kassan, majd 1996-ban atalakult részvénytarsasagga. A cég termékei
megfelelnek Ggy az ICAO/Eurocontrol mint az oroszszabvanyoknak és alkalmasak
egyuttmikodni a NATO iranyitasi rendszerével.(5,6j

2.3.1. ALETVIS TRE szimulator kialakitasa
A cég vezetSi 1991-ben felkeresték Unszékinket azzal a kéréssel, hogy az akkor

mar mikédé LETVIS RDP légiforgalom ellen6rzé és iranyitéi rendszerik
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magyarorszagi megismertetésében vallaljunk szerepet. Tanszékiink ezt a feladatot

szivesen vallalta hiszen igy éstl a egy 6 berendezést.

Igazabol megrendelésre egy kivételtél eltekintve nem keriilt sor. bar a rendszer tébb
kiallitason, rendezvényen bemutatasra kerdilt.

Tanszékinkon mar az elsé alkalommal felmeriilt annak a lehetdsége, hogy
miként lehetne ezt az eszkozt alkalmazni az oktatasban. Kivarasainkat rogzitettiik és
megkiildtiik a gyarté felé, aki felismerve az ebben rejlé lehetGségeket megépitette a

LETVIS TRE nev(i szimulator berendezést.

2.3.2. Arendszerfeladata, alapfunkci

Az egység lehetévé teszi a légiforgalom szimulacidjat ka 626 légiira

y (torony-, b t6-, korzeti iranyitas), légiforgalom irdnyitéi képzés

céljabol. A rendszerprogram a kezeld (pseudo-pilota ) szamara lehetévé teszi egyes

Alapfunkcidi:

- 6sszetett iranyitasi helyzetek kialakitasa, abrazolasaa LETVIS RDP-n;

- a repiil6gép mandverezésének utanzasa adott légtérben;

« légihelyzet el6zetes kialakitasa replési tervek kidolgozasa altal;

- a reptldgép szimulall mandverezésének automatikus vezérlése a repulési terv ill. a
pseudo-piléta tevékenysége szerint;

- primer és szekunder légicélpontok ill. radarjelek kiesésének szimulacija;

-a légihelyzet ikus rogzitése, pill; yi ledllitésa,

A szimulator helyi halézat keretében m(ikodd szamitogépes alkalmazas céljara
keriilt kifejlesztésre a Novell cég halézati szoftver vadasziranyito-megfigyclé az MS-
DOS operacios rendszer felhasznalasaval. A program lehetévé teszi tébb szamitogép
csatlakozasat is a rendszerre, ahol mindegyik szamitogép egymastol fiiggetlentl

miikodik, de adott légihelyzetet produkal.
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2.3.3.  Arendszer f6 részei, rendeltetése

A berendezés két f6 részbl All.

LETVIS RDP (tanulé munkahely)?], melynek feladata a pscudo-pil6ta

munkahelyérdl érkezé jelek feldolgozasa és abrazolasa. A képernyén jeleniti meg az

érintett légtérben tarto: océ gacios, itasi és egyéb fontos
adatait.

Alapfunkci

- célkijelzés beallitasa; - repllési tervek és a tervezett Gtvonal dbrazolasa;

- adatvélasztas - konfliktushelyzetek elGrejelzése;

- térképek réteges abrazolasa - szektorok kozotti koordinacio;

- kisegité funkciok (tavolsag és iranymérés, jovGbeni Gtvonal kijelzés, stb.).

Rendszerigénye:

PC Hardware: 486 33 MHz vagy jobb. minimum 4 MB RAM. 170 MB HDD
Haldzat: Elité 16 Ethernet adapter

Monitor Color 20"

Grafikus adapter: VGA+SPEA vagy miro CRYSTAL 1280x1024
Programnyelvc: C++

KépernyGje harom részre van osztva melybdl egy maga a radarjel és a térképi
héttérfclilletck az alsé részen talalhatd FOMENO és a képerny§ tetején lathatd
ALMENU sor. A felhasznalt Multiwindow és Multiscreen kozeg lehet6vé teszi
killsnb6z6  rétegek  egyidejii  dbrézoldsat, a MENU ablakok athelyezését,

gyorsbillentyikkcl és Track Ball-al valé egyidejii hasznalatat.

LETVIS TRE (pscudo-piléta ) munkahely [6], melynek feladata az elGre
programozott vagy kozvetlen programozasi légi jarmivek helyzetadatainak és
repiilési paramétereinek a rendszerbe juttatasa, paramétereinek megvaltoztatasa.
Olyan adatallomannyal dolgozik, amely elGre programozott légihelyzeteket
tartalmaz. Ezek tetszés szerint szerkeszthetd, atalakithatd szoveg-file-ok Kiilénboz6
szamu célpontot tartalmaznak, mely csokkenthetd vagy névelhetd az adott helyzetben.

A felhasznalé ezeket a gyakorlatokat veszi igénybe, mikdzben lehetGsége van
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kozvetleniil az egyes légicélpontok beinditdsara, kimerevitésére, tervszerinti vagy

manualis irany ra Un. kézi parancsok segitségével, A program az aktualis
légihelyzetnek megfeleld radarinforméciot general mely a halézaton at terjed és azonnal
megjelenitésre kertl a tanulé LETVIS RDP munkahelyén.

Kezelése az altalanos ablakkczclési szabalyok szerint egér és gyorsbillentytk

6 meg. Kii ége az a specialis a any mely egyrészt
a légi jarmivek altalanos repulési jellemzGit tartalmazza, amelynek felhasznalasaval
igazan realisztikussa vélik azok térbeli mozgasa, masrészt az-az adatallomany mely a
legfontosabb navigaciés pontok, reptldterek, légiforgalmi berendezések foldrajzi
koordinatait tarolja és amelyek egy adott kérzetben torténd repiilés végrehajtasa
érdekében fontosak.

Rendszerigénye:

PC Hardware: w8633 MHz vagy jobb. minimum 4 MB RAM, 170 MB HDD
Halozat: Elité 16 Ethernet adapter
Monitor: Color 14”7

Grafikus adapter: VGA-SVGA
Programnyelvc: PASCAL

2.3.5. Az alkalmazas soran szorzott tapasztalatok

Megitélésiink szerint ez a berendezés j6 alapot ad a kiképzendd allomany részére

ahhoz, hogy a késébbil hasonlé berendezésekrdl
nélkil végre tudjak hajtani. Konnyen érheté kezelési funkcidi és megjelenitése miatt
konny( elsajatitani a réla torténd iranyitas végrehajtasanak rendjét.

Sajnos jelenlegi kiépitésében ez a rendszer kevés gyakorlasra ad lehetdséget.
Nagy a pscudo-pildta leterheltsége, hiszen egyidében 8-10 Iégi jarmdi irdnyitasat képes
csak hibatlanul végrehajtani. Ezt a szamot csak Ggy lehelne novelni, ha gyarté altal
javasol rendszer-konfiguracié kiépitésre kerilne.

Masik probléma amire megoldast kell talalni, hogy a szimulatort megfelel

kor

a é ikacio ellatva kell telepiteni.
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A specialisan erre a rendszerre megfogalmazott oktatds-modszertan jelenleg

kidolgozas alatt all.

A Letvit tronazs jolontogi ttépflettaéga

2.4. Egyéb szamitégépes szimulatorok

Léteznek tanszékiinkén mas meglévé szimulator programok is. amelyek a
légiforgalom irdnyitas egyes feladatainak gyakorlasara szolgalnak. A programok
onalléak, halézatot nem igényelnek. Kézilik a TRACON és katonai valtozata a
RAPCON a kozelkérzetben torténd iranyitési feladatok valamint PAR bevezetések, a
TOWER pedig a toronyiranyit6i feladatok gyakorlasara alkalmas. Olyan adat flle-okkal
dolgoznak, amelyek lehetvé teszik kiilonboz6 repiilési korzetek, reptl6terek, Gtvonalak

adott foldrajzi helyre valé adaptalasat. El6nyiik, hogy gyakorolhatd altaluk az ICAO

radiéfonia is. mivel az iranyitasi p és a pilotak jel
A programok alkalmazasara nincs kidolgozott tematika. Az oktatas menetében a
kulonb6z6  tantargyak kapcsolodé —anyagrészeinél —bemutatasra, szemléltetésre

hasznaljuk csak fel ezeket. A programok a rendes tanitasi id6n kivil a hallgatok
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allnak mindenfél otottség nélkiil, akik nagyon szivesen és nagy

szamban foglalkoznak, gyakorolnak ilyenkor rajtuk.

3. AFEJLESZTESEK IRANYAI

Megitélésem szerint az ASOC rendszer telepitésével megvaltozik az eddigi

iranyitasi rendszer strukttraja, yei, iranyitas elséi T alapjan.
Az ASOC munkahelyeirél csak a harciranyitds feladatai lesznek

gvald ok, hasonlo ina 61 mint amilyen a LETVIS RDP. A légiforgalom

iranyitast a katonai légiforgalmi a kell bi itani Nagy a

valészin(isége, hogy ezen iranyitastechnikai eszkozeik rovid idén belil korszerdsitésre,
keriilnek, hasonldikra mintaz ICAO éltal elfogadott LETVIS rendszere.

Ezek figyelembevételével ennek az eszkoznek a fejlesztését tartom elsodlegesnek.
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Ahhoz, hogy c berendezéssel 6 képzést nyuj kséges bovités 2
de inkabb 3 gyakorléhellyel, és ugyanennyi pseudo-piléta és egy oktatéi munkahellyel.
E mellett ki kell dolgozni egy realis modszertani programot, mely biztositja a fokozatos

kiképzési menetet kilonb6z6 iranyitasi feladatok kapcsan.

BEFEJEZES

Jelen cikkben megprobaltam 6sszefoglalni a katonai iranyitd képzésben eddi

alkalmazott szamitégépes szimulator rendszereket. A feldolgozott téma egyes részei

mar  korabban jel anyokb is repeltek, mas résziik sajat
anyaggy(ijtésem, tapasztalataim és gondolataimbol ered

Bizom abban, hogy ezzel az egyfajta osszefoglalassal a kiviilallok részére is
megvildgithattam valamit c specialis szakma gyakorlati oktatasi feltételeirél és
reménykedem abban, hogy a dolgozat végén felvetett és jelenleg meglévé problémak

rovid id6n belil megoldast nyernek amennyiben megért fillckre talalnak.
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