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APG-73 tipusl rédtéloLétoan 1003 majusaban roépult elé6szér az
APG-73 tlpusiu radidlokatorral folszorolt F-18 tipusO repulé-
gép. Az APG-73 az APG-6S radidlokator tovabbiejlosztott val-
tozata. Az alapvaltozattdl ez a lokator a toljeson dj adat-
és Jelfoldolgoz6 processzorokkal, valamint a modernizalt ve-
vévezérlé generatoraval tor el. A radiélokatort a McDonnell
Douglas eég fejleszti az USA Haditengorészotétél kapott 221
millié6 dollar értékl szorz6dés alapjan.

Az elsé repulés soran a lovogb-levogé és a leveg6-ten-
gerfelszin Gzemmoédok els6 szoftver blokkjanak kisérleteit
hajtottak végre. A "levegG6-levegd" lzemmoédban sikeresen vég-
rehajtottdak a légicélok felderitését, "leveg6-tengerfelszin”
uzemmoédban a lokatort térképészeti feladatokra, célfelderi-
tésro és célkovetésre alkalmaztak.

Az USA Haditengerészeténél ugy tervezik, hogy ezt a lo-
katort hosszutavra szoléan tékéletesitik olyan aktiv fazlsvo-
zérelt antenna segitségével, amely lehetévé teszi a lokator
hatétavolsdganak kétszeresre novelését. A Hughes cég nemrég
szallitotta le az aktiv fazisvezérelt antenna 3 cm-es hullam-
savra sz06l16 els6 egységeit egy 133 milli6 dollaros szerz6dés
alapjan.

Az egységek fejlesztése a Mantech program alapjan tor-
ténik. A program célja olyan egységek kifejlesztése, a 3 cm-
-es hullamsavra, amelyek ara nem haladja meg a 400 dollart és
mérete legfeljebb 10x1x0.53 cm.

APG-174-A ttPusi védlOJLoVétca® a Texas Instruments cég

kapta a megrendelést az elsé 22 db sorozatgyartasé tobbcélé



APG-174A radi6lokator szallitasara, amolyokot a kulonleges
rendeltetés(i csapatrepUlék létrehozasat szolgalé program ke-

retében fojlesztettek ki Tizenegy lokatort e:ek koézUl a spe-

cialis rendeltelésa MH-147E helikopterre szerelnek fel, a
tobbit az MH-60K helikopterekre. Késébb még 50 db lokatort
szallitonak. A szerz6dés teljes értéke 27 millié dollar.

Ez a lokator lehet6vé teszi a repiilést 30 m magassagban
bonyolult meteorolégiai koértilmények kozott éjjel és nappal,
tovabba lehetséges terepkéveté Uzemmédban nagyobb szégsebes-
ségei fordulék végrehajtasa, mint a korabbi lokatorokkal, ezen
kivUl nagyobb zavarvédettsége lesz és a megbizhatésaga is no-
vekszik. Egyszerl lesz a miszaki kiszolgalasa is. A klogészi-
t6 Uzemmédok biztositjak az akadalyok kikerulését, térképé-
szeti feladatok végrehajtasat, a foldi és légi célok tavol-
sadgmeérését és kombinalt Uzemmoédokat. Az iranyadé lekérdezését
és a meteorolégiai felderitést biztosité Uzemmoédokat kés6bb
alakitjak Ki.

Az APG-74A lokatort az F-15E és F-16CXD répiuilOgépekre
telepitett LANTIRN rendszerbe tartoz6 lokatorok bazisan

hoztak létre.

Az APG-181. t-UAASU rtffkélOlé tCrt a Hughes cég fejlesz-
tette ki és jellemzéje, hogy kis valészinGiséggel lehet befog-
ni. Ezt a kisugarzasi teljesitmény adaptaciéjaval, az igen
kis energiaszint( oldalszirmokkal rendelkez6 1ranykarakte-
rlsztikaju antenna fel hasznalasaval. valamint gyors frekven-

cia-athangolassal és Jelformavaltassal érik el.

A lokator 21 Uzemmédban mikédhet, amelyek kozott talal-
haté a toropkoéveté. az akadalykikerUlés biztosité. a naviga-
ciés helyesbitését végz6, a felderité, a helyzetmeghatarozd,
a célfelismer6 és célbefog6, valamint a fegyvert célbajuttato
Uzemmoéd is. Utazésebességgoi végrehajtott nagy magassagé ro-
pilés esetén a lokator legalabb 240 km széles savot képes le -



tapogatni. A lokator adatai Alapjan értékelni lohol a fegyver

alkalmazasanak eredményét.

A lokator készletébe két sikantenna, add. vevévezérld
generator, a lokator Jelek és a lokator adatok feldolgoza-

sara szolgald programozhaté processzorok tartoznak.

Az antennéakat az orrfutétél balra és Jobbra azonos
formajua, 2,4 m hosszé aramvonalas burkolat alatt helyezik
el. Az antenna sugar vezérlését elektronikus Oton oldjak
meg.

Az antenna sugar vezérlését végz6 szamitdgép a fazlsfor-
gatdkat vezérli a célmegjeléld parancsok alapjan, amiket a
radidlokacids adatokat feldolgozd processzor klild. Az antenna
apertdrajanak szintetizalasat végzé Uzemmoédban az antenna
mozgasanak kompenzalasat egy platformnélkUli inerclalis add
végzi. Az antenna sUlya 201 kg.

A folyadékhOtéses adoét Ca tapegységével egyutt} egy
gyorsan cserélheté blokk formajaban alakitottak ki. Az ado-

ban hal addhul 1arU elektroncséves NF erds!tét alkalmaznak.

A vevévezérlé gonerator erésiti és atalakitja az anten-
na altal vett Jeleket és a tavolsag felbontas javitasa érde-
kében tomorul a digitalis jeleket. A vevGvezérlé generator
néhany blokkja kolcsénésen felcserélheté az APG-70 és APG-71
lokatorok hasonlé blokkjaival.

A Jelfeldolgozd programozhaté processzor a vett Jelek-
b6l kivalasztja a cél adatait és egyéb Informaci6ét, azutan
adtalakitja ezeket az adatokat, illetve informéaciékat a B-2
repulégép szabvanyos adatformatumara. Az igy kapott adatokat
az adattovabbité sinre és videobomendjelek sinére juttatja,
ami lehet6vé teszi a pilétafulkében 1évé indikatorok kozvet-
len vezérlését. A processzor miikodési sebessége 7.1 millié



komplex mivolet masodpercenként. a meméria kapacitasa 2
m illi6 24 bites sz6 Ckb. 50 Mbyte>.

A radidlokaciéos adatokat féldolgoz6 processzor vezérli a
lokator valamennyi blokkjat. A processzor miikoédési sebes-
sége 2.5 milli6 parancs masodpercenként. a memoriakapacitasa
pedig 1 milli6 16 bites sz6 C16 Mbytei. A szoftver Jovial
nyelven irédott.

A lokator blokkjainak egymassal valé kapcsolatat a
MIL-T-15S3 szabvanynak megfeleld adatsinek biztositjak. Az
adatsineket védik az atmeneti folyamatoktdl és az elektro-

magneses impulzusoktél.

A lokator Uzomi frekvenciatartomanya 12.5 - 18 GHz. to-
mege 025,5 kg. térfogata 1.61 nB.

APS-14-4- t-uawJu radiélokator Az AIL Systems cég kifej-
lesztett egy konnyl, kisfogyasztdsU impulzus-doppler lokatort
az APS-144-ot. Rendeltetés szerint ezeket a lokatorokét csa-
tarepulégépekre és taviranyitott repuléeszkozokre telepitik.
Az APS-144 legfeljebb 20 km tavolsagra lévd célok keresését
és felderitését végzi 15 meéteres felbontassal. Az antennaja
kb. 40 cm-es. A lokator témege 45 kg.

HSAK tipusu radiélokator- a Loral Defense Systems cég
bemutatta a miniatlir MSAR lokatort, amely antenna aportUra
szintetizdlas Uzemmoédban miikédik. Ez a lokator képes a sza-
razfoldi parancsnokoknak biztositani real-tlme Uzemben, bar-
milyen idéjarasi viszonyok kozott, kozel fénykép mindségben
annak a teruletnek a képét, amely folott elrepul a hordozé
repiiléeszkéz. A lokator tomege 20 kg. térfogata 0.028 nB. A
felbontéképessége 1-3 m Az alacsony C3 nO felbontdképesség
esetén a felvétel szélessége 1.7 km a repulési Utvonal mind-
két oldalan, a magas Cl nO felbontéképesség esetén pedig

0.675 km. A lokator léghtitéses 160 W fogyasztasa. Mdkodési



tavolsaga 18.3 - 27.8 km. A feldolgozatlan Informaci6 tovab-
bitasi sebessége 40 Mbit méasodpercenként. Rendeltetés szerint

ezt a lokatort robotrepulégépekre szerelik.

BAV tim sti rtfdlaloléUa”~ A Dassault Electroniquos cég
sajat koltségén kifejlesztette a helikopterek szamara a DAV
tipusé impulzus-doppler lokatort. Ez a lokator az amerikai
Longbow lokator megfeleléje. Rendeltetése: a személyzet sza-
mara felderitési informaciot szolgaltatni a légicélokrol.
felismerni azokat és célmegjelol6 parancsokat adni a fegyver
alkalmazasahoz.

F6 része az antenna blokk, amelyet a forgdiapatkoszori
tengelyének felsé részében helyeznek el. A blokk soélya 40 kg.
A blokkba tartozik az antenna, az ad6-vevd, a radidlokacios
Jelfeldolgozo elektronikus egység, a tapegység és az antenna
szoghelyzetét vezérlé blokk. A lokator biztositja a mozgo,
valamint a fUggeszkedé célok felderitését. Automatikusan
osszehasonlitja a célrol érkezé Jeleket a konyvtarba taplalt
potencialis célok képével, megméri a tavolsagot, az iranyt a
helyszéget és a sugariranyt! sebességet. Jelenleg a célfelde-
ritési tavolsag 7 km. amelyet a Jév6ben 0-10 km-re névelnek.

A lokator fejelsztését 1084-ben kezdték és 1091-ben egy
nullszérlas példanyt repUlés kozben vizsgaltak egy Puma he-
likopteren. A francia szarazfoldi csapatoknal végrehajtottak
az ilyen lokatorral felszerelt helikopterek Uzemeltetési ér-
tékelését és sikeresnek (itélték azt. Ennek eredményeképpen
megrendeltek két kisérleti példanyt, amelyeket 1004-ben szal-
litanak le. Ezenkiviil a Dassault Elektroniquos cég egzezményt
irt ala az Electronics Space céggel a helikopter lokator
USA-bell eladasarél. Az USA szarazféldi csapatai az AH-04
Apache helikoptereket tervezik felszerelni a francia lokato-
rokkal. Igy azokon nem lesz Longbow rendszer, valamint az
CM-58-as helikopterek koziil azokat, amelyeket nem alakitottak
4t Kiowa valtozatta.



CearrtdJLe tiW aS rékHé6lofe&toon A Thomson CSF cég kifej-

lesztette a "o*i1:1110" fedélzeti lokatort, amely milliméteres
hullamhosszon mikodik, rendeltetése, hogy rossz idéjarasi ko-
rilmények kozott felderitse -: ellenfél nagy tavolsagra Ilévé
helikoptereit, és harckocsijait. Ez a lokator konnyen Ossze-

kapcsolhaté a tankelharité rakétak ravezeté rendszerével.

A "Camille” jellemz6i megegyeznek az olyan amerikai lo-
katorok Jellemzéivel, mint a STARTLE/MTAS. A "Camille" loka-
torban azokat a maszaki megoldasokat tervezik felhasznalni,
amelyeket egyrészt a roppalya utolsé szakaszan iranyitott ta-
zérségi lovedék CMLRSi kifejlesztését szolgalé program soran,
masrészt pedig a ROMEO tipusé akadaly kikerulé lokatorban al-
kalmaztak. Tavlatokban a "Camille” bazisan egy automatikus

célfeldérit6-cél koveté rendszer kifejlesztését tervezik.

Ocean Mester t-txaiuii réadatéloUator A Thomson-CSF és a
Telefunken cég egyuttmikodve fejlesztik az OJ tengerfelszin
figyel6 lokatort, az Ocean Mastert. Ezt a lokatort az NH 90
tipusu helikopter. Illetve az MPA-90 tipusé tengeri O6rjara-
toz6 repul6gép részére fejlesztik. A lokator 3. gyorsan cse-
rélheté blokkbél all. Témege az antennaval és az indikatorral
egyutt 90 kg. Az egyik letapogatasi savbél a masikba térténd
attérés és az adatfeldolgozas rejtett végrehajtasa, tovabba a
kisméretld célok pontos felderitése Ca tengerfelszinrél érkezé
zajok egyidojid elnyomasa melletti érdekében a frekvencia
gyors athangolasat hajtjak végre. Az éles kontraszté kép elé-
rése érdekében révid Impulzusokat hasznalnak nagy sdtritési
egylUtthatéval. A hajétlpusok felismerésének Javitasara terve-
zik bevezetni az antenna aportéra inverz szintézisével mkodé
uzemmodot. A tervez6 cégek égy szamitanak, hogy -: 6rjaratozo
replilégépek szamara mintegy 1300 lokatorra lesz szikség 7-9

milliard dollar értékben.



ECP-10 t-UXiOil rvMtéloUaLar-. a brazil légieré6 szorzast
kotott az SMA 6s a Tecnasa cégekkel az SCP-10 tipusu lokato-
rok gyartasara.

Ez a lokator egy olyan koherens impulzus-doppler loka-
tor, amelynek Jdk a visszavart Jelek elnyoméasat biztositd
Jellemz6i. A lokator fejiosztasé 1088-ban kezdédott 6s az el-
s6 kisérleteket 1001-ben hajtottdk végro. A sorozatgyartast a
két cég egyenlé aranyban osztja el egymas kozott.

A lokator a kévetkezé Uzemmodokon mukodik:

"Leveg6-leveg6” Uzemméd az alsd légtérben térténé leta-
pogatas lehetéségével; atrepUlé célok koévetése Cnéhany cél
légiharc automatikus kovetéssel és feldéritéssel; foldi célok

tavolsdganak mérése; foldfelszin feltérképezése.

Az olasz légieré ezt a lokatort sajat AMX tipusi gépei-
ro tervezi felszerelni. a brazil pedig az P-S tipusa gépek
korszerUsitéiére szeretné felhasznalni.

R&KGIlukitco'-feJlasztas Portaektlvikus vaa&szaépt>l< részzéré

A GEC-Marconi és a Thomson - CSP cégek tarsasagot ala-
pitottak GTAR CGEC-Thomson Airborne Radars) néven, amelynek
alapveté feladata a harci repulégépek Gj nemzedéke szaméara és
a ma rendszerben alloék korszerusltéséro aktiv fazisvezérelt
antennaval felszerelt radidlokatorok kifejlesztése. A bemuta-
tandé mintapéldany kifejlesztése IO évet vesz igénybe. A
mintegy 3-3 év hosszUsaglu els6 szakaszt a mintapéldany egysé-
geinek fejlesztésére forditjak, ezeket foldi vizsgalatokra
szannak. A masodik szakasz munkalatait a replllés kozbeni
vizsgalatok céljara alkalmas kisérleti példany kidolgozasara
koncentraljak. Az Intonziv rep

lés kozbeni vizsgalatok ered-
ményeként a GTAR tarsasag reméli, hogy elnyeri a teljes fej-

lesztési szerz6dést. A sorozatgyartast 2020-2023 korul terve-



zik megkifzdoni. Az aktiv fazlsvozérwlt antennaval félszerelt
UJ radidlokator kifejlesztésének varhatéo koltségei mintegy
SO0 m illi6 dollart tesznek Ki.

A cégek a lokator fejlesztési munkalatainak végzését
alapvetéen sajat forrasok felhasznalasaval tervezik. Minda-
zonaltal reménykednek mindkét orszag kormanyzati szerveinek
pénzUgyi segitségében.

A GTAR vezetése tavlataiban el képzelhetének tartja mas
orszagok cégeinek bevonasat a munkalatokba, azonban a kezde-
ti szakaszban ezek csak eurépai cégek lehetnek. A Jovében el-
képzelheté amerikati Cpl. a Hughes) cégekkel Is az egyuttmdG-
kodés. bar az USA-ban é16 export korlatozé rendszabalyok ezt
az egyuttmikodést megnehezitik.

OrtoelektrcmlVoaH. rendszerek

A FUCR AK/AAS-3G rendszer tokéletesitése

A Loral cég hajtja végre a FLIR AN/AAS-38 rendszer ter-
vezett korszer(isitését, minek eredményeként a képméret 8-12-
-szeres novelése, a lézerfolt kovetése és lézeres célmegjelo-
lés valik lehetévé. A korszeriGsitett HITE Hawks rendszert az
AV-8B. az F-15. F-1C. a Tornado és a Miragé gépekhez ajanl-
jak.

Az AESOP rendszer A Hughes Alrcraft cég 1002-ben szal-
litotta le az USA szarazfoldi csapatainak az AESOP optoolek-
tronikai rendszer két mintapéldanyat repulés kozbeni kisérle-
tekre. Az AESOP rendszert a korszerGsitett AAQ:s éjjellato
rondszor. lézeres tavolsagméré és célmegjeldls. valamint

3-szoros nagyitast adé infravéros tavcsé alkotja.

A FUR-rendszer :002-ben a Japan Honvédelmi Minisztéri-

um Tudomanyos Kutaté Intézete a korszeriGsitett FLIR-rendszer



kipréobalasara ropUlés kozbeni kisérlctsoroiatot tervezto. A
kisérleteket 1093. marciusaban koll befejezni. Az uj rend-
szert a Mitsubishi Electric cég fejleszti egy 31 milli6 dol-
laros szerzédés keretében. A rendszer sorozatban gyartott
példanyait az FS-X vadaszgépbe opitik be.

Az AK/AAQ-8 - rendez
B-S2 G/Il. roplllégépoken talalhaté FLIR AN/AAQ-8 — rendszer

A L.oral cég valdésitja meg a

korszerlsltosét. A korszerOsités az infravérés adé 6s a hi-
térendszer cser6jében nyilvAnul meg. A modernizalt rendszer-
ben platina-szllicid alapd. 480x480 elem( infravoréos adot
hasznalnak, amely nem letapogaté matrix elrendezésl 6s az op-
tikai rendszerfékusz sikjaban helyezkedik el. A maéatrix Uzem(
hullam hossza 3-5 mikrométer. Az Uj hGtérendszer lehetévé te-
szi a matrix 74 °K-ra torténé leh(itését. A hitésre felhasz-
nalt teljesitmény 14 Watt. A korszer(isités soradn végrehajtott
modositasok lehet6vé teszik az egy meghibasodasra Juté atla-
gos Uzemidének 120 6rarél 2700, a Jévében pedig 5700 érara
torténdé novelését.

A Ht-Mao rendszer; A Hughes Aircraft cég az AN/AAQ-10B
rendszer bazisan egy dj éjjellaté rendszert fejlesztett Kki.
amelyet HI-Mag rendszernek nevezett el. A rendszer er6s na-
gyitast ad a nagy tavolsagra 1évé célok felismerésére és szé-
les latészogével segiti a helikopterek éjjel, bonyolult id6-
jarasi koralmények kozotti vezetését. A rendszer a héenergiat
videojelekké alakitja, amelyek nagyfelbontastu képet adnak még
teljes sotétség, fUst. por és para osotén is. A Hi-Mag rend-
szer dj harom latoterl tavcsovet kapott, amelynek automatikus
koévetd és stabilizaléo berendezését tokéletesitettéek. Kialaki-

tottak a lézer alkalmazasanak lehetéségét is.

A fejlesztés alapjaul szolgalé AN/AAQ-16B rendszert 1984
6ta gyartjak sorozatban és az USA szarazféldi és haditengeré-
szeti erdi. tengerészgyalogsaga és légiereje fegyverzetében

allo helikoptereken alkalmazzak, valamint tervezik a V-22



Osprey repulégépre torténé felsierését is.

A2 US-rendszer As 11S Clinfrared 1maging SystouO rend-
szeri a LIRIS cég fejlesztette ki a Tornado repulégép felde-
rité valtozata szamara. 40 készletet szallitanak boléle. A
TORNADO gépokon korabban alkalmazott AN/AAD-5 rendszerrgl
osszehasonlltva az OJ rendszer 12-szer gyorsabb Informacio-
-tovabbitast tosz lehetévé és a lat6torét 50 5i-kal. az érzé-
konységét podlg kétszoroséro novelték. Az HS-rendszor a ké-
pet szaraz el6hivasu. 100 méter hosszé filmre rogziti. Az
US-t6i kapott informaciéo régzitésétél szamitott 30-40 masod-
perc elteltével a képet a pilétafulkében 1évé televizio er-

ny6jén meg lehet nézni.

Lozerlowator MjfeJdlesztéee Nagy-Britannia és Francia-
orszag olyan repuléfedélzetl lézerlokator-rondszer kifejlesz-
tését tervezi, amely lehet6vé teszi a terepkovetést és cél-
felismerést. A széndioxid lézert felhasznalé rendszert repi-

I6gépekre és helikopterekre egyarant tervezik beépiteni.

A lézerlokator felhasznalasa a korszerd aktiv radidloka-
torokkal szemben - amelyek koénnyen félfedezheték - lehetéveé

teszi a passziv terepkovetést.

A széndioxid lézert alkalmazé Ilézerlokator - CLARA
CCompact COg Laser Radar SystenO - fejlesztési programjanak
munkalatait Nagy-Brltannia és Franciaorszag parhuzamosan

végzi.

Az OJ lézer-rendszer képes lesz: észlelni a foldén 1évé
akadalyokat; terepkévetésre; a valédi sebesség mérésére; a

foldi és légi célok Jellemzéinek meghatarozasara.
Franciaorszag mar kiprobalta a valédi sebességmérését a

lézer-rendszerrel egy Miragé-repulégépen, Hagy-Britannia pe-

dig értékelé méréseket végzett a lézer magassagmérén, vala-
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mint helikopter fedélzetén elhelyezett foldi akadalyokat fel
ismerd rendszeren.

szeerttestecTm | kA

A McDonnel Douglas cég az Gj fedélzeti digitalis szami-
tégépe szamara a Tolosoft cég ToloGen 2 szoftverét valasztot-
ta ki. Ezt a szamitogépet - amelyet a F-15E és F-15 repul6gé-
pek MSIP program keretében tovabbfejlesztett valtozataira

terveznek beépiteni - VHS3C aramkoérék bazisan fejlesztette a
cég. A cég 50 komplett rendszert szallit, melyekhez masodik
generaciéos fordité programot is mellékel. Ez a fordité
program a VAX tipusi szamitégépre épUl és feladata a

MIL-STD-1750 A szabvanynak megfeleld processzorok rondszerbe
Illesztése. A fordlItd programot hasznaljak fel a nyelvi kor-
nyezetbe illesztésre, a bazisprogramok Installalasara, az al-

talanos optimalizalasra és az ADA-programnyelv adaptalasara.

Az F-15E és az F-15 repilégépeken ma rendszerben allo
IBM gyartmanyu 16 bites fedélzeti szamitégépek - melyek me-
moria kapacitasa 256 Kbyte az F-15E és 128 Kbyte az F-15MSIP
repulégépek esetén - mar nem felelnek meg a mai kovetelmé-
nyeknek. Az Gj. sorozatban gyartott, fedélzeti szamitégépek-
nek harom - MIL-STD 17500 A szabvanynak megfelelé - VHSIC
aramkorokre épitett processzor egységet kell tartalmazniuk és
6 szénal. Az
ADA nyelven megirt szoftvernek kb. 350000 baziskédban irt

a memoria kapacitdsa nem lehet kevesebb 1.5 miil

sort kell tartalmaznia.

Az F-1B noUUM P széetara ldtezlil# fedélzeti, sezémltoeéP

A Texas Instruments cég Gj blokkrendszeri fedélzeti
szamitéogépek fejlesztésébe fogott az F-18 repulégépek szama-
ra. Ez a gép valtja fol a 3 fedélzeti szamitéegységet és Uj
feladatok megoldasara felhasznalhat6é plusz szamitékapacitas-

sal rendelkezik. Az Gj fedélzeti szamitégép a koévetkez6 egy-



ségek b6i fog felépulni: RISC struktdrajd R3000 tipusd 32 bi-
t*s processzoron felépitett adatfeld6lgozé blokk; multiplexer
csatorna egység; a fedélzeti radidelektronikai rendszer indi-
katorét vezérld processzor-blokk; Indikator meghajté blokk;
tapegység. Ezeket a blokkokat a fedélzeti rendszerek tarté
allvanyan helyezik el digitalis modulok felerdsitésére szol-
gal. a SEM-E elektronikus modulok szabvanymeéretének megfeleld
hornyok alkalmazéasaval. A szoftvert ADA nyelven irjak meg.

SIAH MVP Uodzirontt (Krxwéo A Lockheed Sandors Avionics cég
STAR MVP tipusd egykartyas kozponti egységet ajanl az F-16.
C—130. C-1301 és a C-141 repulégépek fedélzeti radléo-elektro-
nlkal rendszereiben térténd felhasznalasra.

AVME szabvanynak megfeleld STAR MVP kozponti egységet a
MIPS cég kristaly blokkja katonai valtozatanak bazisan fej-
lesztették ki. A STAR MVP a kovetkezd egységekbdl épul fel:
két - a Lockheed Sanders Avionics cég altal kifejlesztett -
matrix pont. amelyek mindegyike 20000 bemenetet tartalmaz; a
MIPS cég RISC struktOraJO 32 bites R-3000 mikoroprocesszora

Cmdveleti sebessége 20 m il

i6 mivelet masodpercenként>, ame-
lyet kiegészitenek egy R 3100 tipusd lebeg6pontos aritmetikai
mikroprocesszorral Cmdveleti sebessége :: m illi6 mdvelet ma-
sodpercenkénO .

A kozponti egységet 6x0 VME szabvanyd kartyan helyezik
el és hééivezetéses modszerrel hitlk. Elhelyezésére az ATR
szabvanynak megfeleld. 1S egység tarolasara alkalmas dobozok
alkalmazhaték. A kézponti egység ADA vag C nyelven irt szoft-
verrel m(kodik. Az egy meghibasodasra Juté &atlagos Uzemidé
30000 ora.

A VMS rendszer-eb 6zéérttéeoxséoel

1002-ben a NASA. a McDonnell Douglas és a Smlths

Industries cégek egy dj magas integraltsagi fokd szamitéegy-



ség repulés kozbeni vizsgalatat hajtottak végre. Ez a szami-
toegység l6sz a kozponti eleme annak a fedélzeti automatikus
iranyité rendszernek CVMS-Vohlcle Management System?, amelyet
a NSA F-15 HIDEC CHIghly Integralod Digital Electronic
System? repulégépen terveznek felhasznalni. A szandtdogységet
olyan RISC struktdrajd. parhuzamos adatfeldolgozast végsé
mikroprocesszorokkal tervezik, amelyeket a fedélzeti rendsze-
rekbe épitenek be az iranyitasi Jellemz6k Javitasa és az

életképesség novelése érdekében.

A szamitdegységet a Smiths Industries cég fejlesztette
ki. az ADA nyelven irt szoftver pedig a McDonnel Douglas cég
terméke.

Az ICAAS Prooreai fedélzeti. szdarltéoéPe A RISC struktlrajua
R3000 tipust mikroprocesszorok felhasznalasaval egy dj 32
bites fedélzeti szamitégépet fejlesztenek ki az ICAAS
Cintegrated Control Avlonics fér Air Superiority? program
részére. Az Uj szamitégép miszaki adatai a kovetkezék: 3 vagy
<4 R3000 tipusO mikroprocesszor alkotja. amelyek egyutt-
mikoédnek tébb R3010 tipusO lebegépontos aritmetikai kopro-
cesszorral; mi{kédési sebessége 25 MHz 6rajel frekvencia ese-
tén 5 milli6 parancs masodpercenként; a cash parancsmemoria
kapacitasa 128 Kbyte Célérési id6 25 nS?; az EPROM tar kapa-
citdsa 128 Kbyte Celérési id6 25 nS? a memoéria bévité kartya
adatai: az EPROM tar kapacitdsa 2048 Kbyte Celérési id6
250 nS?; a RAM tar kapacitasa 512 Kbyte Celérési idé 120 nS?;
a ROM tar kapacitasa 4 Kbyte Celérési idé 250 nS?; a belsé
sin Multibus 1l. tipusO; a kUIs6 kapcsolatokat a szabvanyos
MIL-STD-1553 sinen keresztul tartja; kUlIméretek:
249.23x108.43x327,02 mm; a témeg 10.4 kg; felvett teljesit-
mény 83 watt; az egy meghibasodasra Juté atlag Uzemidé 1500
6ra. A szoftvert ADA nyelven Irtak és 64750 kédsort tartal-
maz.



NovtoAdéo berendezések

Az LN-100 rendszer. A 1ltton Guidens and Control System cég
a McDonnell Douglas Hellcopter cégnek ogy 6 milli6 dollar
értékl szerz6dés keretében L-iOO tipusO lézer inercialls na-
vigaciés rendszert szallit a Longbow Apache tankelharité he-
likopterekhez. A L-IOO rendszer helymeghatarozasi hibaja 1.85
km 6ranként és kevesebb mint 9 kg a tomege. A rendszer részét
képez6 Kalman-szflr6 végrehajtja az Inereialls navigaciés
rendszerbd6l. a GPS csillagaszati navigaciés rendszerbdl és a

doppler radidlokatorbdol érkez6 mérési adatok integralasat.

A Slcma RL 90 i'endszar’ a Sagom cég elvégezte a Sigma RLOO
lézer navigaciés rendszer repUlés kézbeni vizsgalatat. Ezt a
rendszert épitik be az 1991. marciusaban els6 repulését vég-
rehajtott Rafaelé COl repulé6gépbe. A Sigma RL 90 rendszer el-
s6 két példanyanak bevizsgalasat a Dassault Aviation cég vé-
gezte. A rendszer az Uzemkészséget 4 perc alatt éri el, navi-
gacios hibaja kisebb 1.85 km-nél éranként, téomege pedig 16
kg. A repulégépre két inercialls navigaciéos rendszert telepi-
tenek.

A FIK 3021 rendszer; a GEC Ferranti cég leszallitotta a FIN
3031 inercialls navigaciés rendszer elsé kisérleti példanyat
repUlés kozbeni vizsgalatok céljara. A vizsgalatokat egy
British Aerospace 135 tipusu reptlégépen végzik el. Az iner-
cialls navigaciés rendszer koézponti eleme egy 163-300 tipusi
szabvanyos gy(r(is lézerporgettyl. A kisérletek célja, hogy az
inercialls navigaciés rendszer Jellemzdit az USA Légier6 ko-
vetelményeinek megfelelé szintre hozzak.

A Ptxxz rendszer A Sextant Avionique cég kifejlesztette a
Pixyz lézer inercialls navigaciés rendszert a Tigér tipusu
helikopterekhez. A rendszer alapja egy haromtengely mono-
blokk rendszer( poérgetty(i, amely harom darab 14 cm-es optikai
atmérgjii négyzetes rezonatort tartalmaz. |Ilyen elrendezési
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porgettyliben csak 6 tukrot és 4 elektr6dat hasznalnak. A por-
gettyl érzéketlenség! savjat vibracidés alaplap alkalmazasaval
kiszobolik ki. A porgettyld véletlen precesszidja O.i fok ma-
sodpercenként. A porgettydn kival az Inorclalis navigaciés
rendszer részel még: aq szilicium gyorsulasmérok, két 68020
tlpusl mikroprocesszor, specialis Aslc tipusd integralt aram-
korokbél felépitett elektronikus aramkorék stb. A rendszer
tomege 5.5 kg. térfogata 5.5 dm3.

HaJsezAloPt-Urfri. Poroettyiiw A Litton cég aktiv munkalatokat
végez a hajszaloptikai porgettylk fejlesztése terén. Ez a
cég fejlesztette ki és mutatta be azt a kisméretl Inerclalis
mérdegységet. amelyben 1év6é porgettyli precessziéja kisebb
mint | fok masodpercenként. Ugyancsak ez a cég szallitotta
az USA Haditengerészet Kutatéintézete szamara azt a 101.6 mm
atmérgji egységet, amely 1 km hosszd hajszaloptikai kabelt
tartalmaz. 1090-ben a Litton cég 13 miilli6 dollaros szerzé-
dést kotott a DAKPA vezetésével egy olyan komplex navigacios
rendszer kidolgozasara. amelyet hajszaloptlkat alkalmazé
Inerclalis navigaciés rendszer és miholdas navigaciés rend-

szer COPS5 alkot. A navigaciés rendszer tomege 3.17 Kkg.

HekJszalox>L-O«at alUalimz6 tneretéltw enérttecrxuéO- a Smlth
Industries cég kifejlesztette az elsé olyan hajszaloptikai,
porgetty(it alkalmazé Inerclalis méréegységet, amely alkalmas
répuléfedélzeti felhasznalasra olyan rendszerekben, mint a
rakéta vezérlé és ravezeté rendszer, a katonai és polgari
repulégépek iranyfuggéleges rendszerei. a fedélzeti radidlo-
katorok stabilizalé rendszere stb. A hajszaloptikai porgettyd
az egyesitett optikai rendszer és egy hajszaloptikai kabelte-
kercs kombinaci6éja. Fényvezetdként olyan hagyomanyos hajszal-
optikai kabeleket hasznalnak, mint a féldi hirk6zI6 rendsze-
rekben. A hajszaloptikai tekercseket kozés tartéra épitik az
egyesitett optikai rendszerrel, a fényforrassal, a delektor
eléer6sitével, a harom gyorsulasmérével és a vezérlé elektro-

nikaval. Fényforrasként szuperlumineszcens diédakat alkalmaz-
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nak. A blokk tomege 424.5 gramm. fogyasztdsa 8 watt. a mérete
100.2x70.8x6.8 mm

KvarcKJrOettxiX a Rockwell International és a BEI Electro-
nics kozosen fejlesztenek egy a kvarckristaly piezoelektromos
hatasan alapulé pérgettylt az olcs6, kisméretd inercialis mé-
réegységok szamara. A kvareporgettyl Joval egyszer(ibb felépi-
tés

kisebb méretli és olcs6bb, mint a lézer- vagy a hajszal-
optikat felhasznalé porgettyli. A kvareporgettyl lelke egy
forg6 részeket nem tartalmazé mlkromliniatlir kvarc-szégsebes-
ség add. A szogsebességeket vibraciés, akusztikus frekvencia
stabil generator. On. "kamorton" segitségével hatarozzak meg.
amely a kimendjel kialakitasa céljabol egy masik "kamertont”
vezérel. Az elsé "kamertont" egy a "kamorton" fogazatat nagy
frekvencias rezgésbe hozé generator mikodteti. Barmilyen klll-
s<6 szogmozgas befolyasolja a fogazat rezgésjellem zGit, mivel
a fogak helyzetét egymashoz képest megvaltoztatja. Ez mintegy
leképezi az egész szerkezetre haté férgatonyomatékot. amely
pedig a bazismozgassal aranyos.

A masik "kamerton" fogazata a forgatonyomatékra reagal
és kis amplitadéju kimendjelet szolgaltat egy nagy érzékeny-
ségl er6sité szamara. Az er6sité Jelét CkimenéJelO elektroni-
kus daton egyenaramu Jellé alakitjak, mely aradnyos a szdgse-
bességgel .

TérlcéPészetl. rendszer*; Az Elbit cég kifejlesztett egy térké-
pészeti rendszert, amelyet a svéd légier6 15 db Agusta A 0O
tipust hellkopterére szerelnek fel. Ez a rendszer egy digita-
lis generatorbdl. egy térképészeti indikatorbdél, egy specia-
lis billentytGzetb6l Cmelynek segitségével viszik ki az infor-
maciot a térképészeti indikatorra} és egy a térképészeti
alapadatokat ¢&6rz6 optikai memériabél all. A térképészeti
alapadat bazist mégneslemez-meghalté és cserélheté magnesle-
mezek segitségével toltik fel. igy 300x300 km tertletd foéld -

teriilet térképészeti adatait lehet betaplalni. Ha a képernyén



(indikadtoron) megjelenitJUk ozokol a tertuleteket.. akkor mod
van kiegészité informacio felvitelére az akadalyokrdl, a
harcfeladat végrehajtadsa szempontjabél fontos adatokrél, a
reptllési Utvonalakrél stb.

A rendszernek két fé6 Uzemmédja van. Az egyik Uzemmédon
leheté6ség van a mamoéridban digitalis formaban 6rzétt terUlo-
tek térképét megjeleniteni 1:50000 vagy 1:200000 léptékben. A
méasik Uzemmédban a helyszég adatok felhasznalasaval annak a
tertiletnek a kétdimenziés képét lehet megjeleniteni, amelyik
folott éppen repUl a helikopter.

A GPS rendszer vev6 berendezése a Litton cég szerz6dést ko-
tott a Boeing céggel valamennyi Boeing 777 tipusu repilégép
nyolecsatornas LTN 2001 tipusii GPS vevével torténdé felszere-
lésére. Ezt a vevét a repilési méd optimalizalé rendszerrel
és az inercialls navigaciés rendszerrel Illesztik Ossze. Az
els6 készletet a gyartéo 1002 végén szallitja le repUlés koz-
beni bevizsgalasra.

Az informéacié muodelarrttéeére szoloalé eszkdzok

Vékonxréteo technoiéoiavnl készult félté ateresztd
deflektort alkalmazé hcetlokUveO Indikator (HUD)

A Brit Légierénél 1QOIl-ben Tornado GR4 repulégépeken
tervezték végrehajtani a Smiths Industries cég altal kifej-
lesztett homlokiuveg Indikator CHUD) repuilés kozbeni vizsgala-
tat. Ezen klsérletsorozat keretében fogjak értékelni az indi-
kator kulonleges optikai elemeinek - a vékonyréteg technol6-
gidaval készUIt félig atereszté, szinfelbonté. valtoztathaté
kontrasztossagé deflektor - hatékonysagat. A deflektort az
Onltec Electro - Optiks cég Thin Fllms intézete fejlesztette
ki. A fenti homlokUveg indikator vizsgalataval egyidében kel-
lett végrehajtani egy masik - éjszakai tamadasra tervezett
megnovelt fényerejlid képet adé. széles latoterG - homlokUveg



indikator vizsgalatat Is.

A doflektor OJ bevonata lehetévé teszi a kép fényere-
jének 3-0-szoros novelését a hagyomanyos bevonatokkal létre-
hozottakhoz képest. Ez egyrészt javitja a mozgé Jelzések le -
olvasdsat. masrészt lehetévé teszi a PLIR rendszer altal

szolgaltatott képek nappali fénybeni észlelését is.

A deflektorok megalkotasanal a cég felhasznalta azoknak
a fényvisszaver6 szliréknek a gyartasa soran alkalmazott vé-
konyréteg-teehnol6églat, amelyek a sugarzas spektrumanak tel-
jes savjaban mikoédnek. Ez lehet6vé teszi a fényaram hullam-
hosszanak ¢és Aateresztési savszélességének, tovabba a szlré
visszeverésl egyltthatéjanak a valtoztatasat a szlr6 teljes
fel Uletén.

A ma létez6 holografikus homlokUveg indikatorokban a
visszaver6 szlir6 hatasa a fényképészeti koézeg gyanant szol-
galé zselatin rétegben Jon létre. A cég szakértéi a vékonyré-
teg technoiégidval készult rendszert hatékonyabbnak tartjak a
holografikus homlokUveg indikatorokban alkalmazott rendsze-

reknél. mivel bizonyos mérté

ig fuggetlen a megfigyelés szog-
ét6l CiranyfUggetlen). stabil tGzemeltetési Jellemzékkel ren-
delkezik és a kuls6 koérnyezetet kozel eredeti szinekben adja
vissza. A vékonyréteg-technoiogiaval készult félig Aateresztd
deflektort alkalmazé homlokUveg indikator témege mintegy fele
lesz a holografikus homlokUveg Indikatorokénak.

FoJLxartéVkr-ttttAlv indtUAtca'oW Az USA Légiereje 2 milli6 dol-
laros szerzédést kotottt az Optical 1maging System céggel az
F-15. a KC-135 és az E-3 tipusi repulégépekre beépitheté mat-
rix rendszerlG aktiv folyadékkristaly-indikatorok gyartasara.
Ugy hirlik, hogy ezek lesznek az USA harci gépein az elsé
ilyen rendszerl szines indikatorok. Ezek a folyadékkristaly-
-Indlkatorok fogjak felvaltani azokat az elektromechanikus

fedélzeti indikatorokat, amelyek mdszaki kiszolgalasa igen



koltséges. gyakran meghibasodnak és Javitdsuk sok gondot

okoz. A szerzédés szerint 150 Indikatort szallit a cég.

A Kntcfhthelw ]sndszai' Az Avionics cég fedélzeti Indikatorok-
kal foglalkoz6 osztadlya megbizast kapott a Brit Véddimi
Minisztériumtél a "Knighthelm" sisak-indikator rendszer tech-
nolégiai bemutaté programjanak végrehajtasara. A repulés koz-
beni kisérleteket a Tornado GR 1. tipusé repulégépen végzik
el. Ezt a kétizemmédO rendszert egy a kép fényerejét noveld
kettés elektronoptikai erésité és egy a haj6ézé fejének hely-
zetér6l informaciét szolgaltaté magneses adoé alkotja. Az er6-
sit6hoz egy a képformatumokat befolyasolé programozhaté mik-
roprocesszor csatlakozik.

Az OPSXS rendszar: A Sextant Avionics és az Intertechnique
cégek a Rafale repulégép szamara kifejlesztették az OPSIS
COperational Sight Integrated SystemD nev(i sisak-indikator
és célmegjelolé rendszert. Ez a rendszer egyesit! magaban a
sisakon elhelyezett célzokészUléket és egy olyan homlokUveg
indikator rendszert, amelyben az informaci6 kozvetlenul a
sisak véd6Uvegén Jelenik meg. A sisakot az Xntertechnique cég
fejlesztette ki. Tomege az elektronikaval és az oxigén-maszk-
kal egyutt 1.45 kg. Az ORSIS rendszer biztositja a célmegje-
I61ést és célbefogast, valamint a sisak védéuvegére folyama-
tosan kivetit minden nélkulézhetetlen Informaciot. amely
szikséges a harci feladat végrehajtasahoz, tovadbba a naviga-
ciéos adatokat, valamint el6zetes informaciot a gépet éré ta-
madasrél .

A DASH rendszer; Az ELBIT cég kifejlesztette, valamint végre-
hajtotta a repulés kozbeni, az értékel6 és az Uzemeltetési
vizsgalatokat a DASH CDisplay and Sight Helmet SystenO nevi
sisak-indikator és célmegjel6lé6 rendszeren és hozzafogott a
sorozatgyartashoz. A Dash rendszer alkotéelemei a kovetkezék:
a célzévonalat meghatarozé szamitéegység; magneses cékovetd

berendezés; magneses energia vevs; a sisak rendszere Chele-
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értvo az ele'clronsugar csévet Is3; optikai berendezések és a
sziikséges elektronikus aramkérék a képmogjelonitéshez; vezér-
16 blokk; helyesbité blokk, stb. A rendszer miszaki ada

pillanatnyi latémezé szélessége 20°; az azimutalis latémez6
szélessége i 160°; a helyszog szerinti latémez6 szélessége
¢ 70°; a bedéntés szerinti latoémez6 szélessége i 60°; a
rendszer pontossaga az elUls6é térfélben 7 mrad. a tobbiben

pedig 12 mrad; a sisak sulya Caz oxigénalarc nélkal) 1,22 kr.
HOUOZ16 eshttzok

AN/AHC-1B6 ttIXtcl rAd-LOAllOtrt&e. Az USA Légieré Elektronlkai
Rendszerek Fénoksége vizsgalja a kulénbozé cégek AN/ARC-186
tipusé radidallomas korszerdsitésére vonatkozé Javaslatait.
Ez a korszerisitési Javaslat a Sincgras berendezés felhasz-
nalasaval torténdé levelezés titkositast tenné lehetévé. A ra-
di6allomas biztositja a koteléken belUli kapcsolattartast le -
veg6-fold viszonylatban. A javaslat a Sincgras berendezést

gyarté cégektdl érkezett.

AN/AHC-210 tiR w i réMKOéULcetdss A Colllns cég megkezdi a
tobbUzemmoédi. méteres és deciméteres hullamsavban mdksédé
AM/ARC-210 tipusé radidallomasok sorozatgyartasat. A beszéd-
és adatkozl6 kapcsolat titkositasara a Have Quck és a
Sincgras berondozésokben alkalmazott moédszert hasznaljak fel.
Az UJ radidallomas valtja fel az F-18 repulégépeken le- v
AW/ARC-182 tipusé radi6 adéveviket.

AM/ASM-27C <H<HtAl-is TrrWJzJLO rsnéfizér Azokra a hajofedél-
zeti F-14-es repulégépekre, amelyek részt vettek az Irak el-
leni 1001. Januar - februari hadmdveletekben, az 0J AN/ASW-
-27C digitalis hirkozl6 rendszert épitették be. Ez a rendszer
lehet6vé tette az F-14-es repulégépek kozotti automatikus in-
formacidcserét anélkul, hogy ehhez hajofedélzeti. foldi vagy
légi vezetési pontokat igénybe vettek volna. A vadaszgép har-
caszati helyzetértékel6 indikatoran megjelenitheté a légi



csoportositdisba tartozé tébbi gép helyzete. tovabba az O ra-
didlokatoraik altal megfigyelt célok helyzete. A hlrkozlé
rendszer berendezéseit nem sokkal a hadmiveletek megkezdése
elott a Perzsa-obol térségében épitették be az F-14-es gépek-
be. Korabban az F-14A tipusd vadaszgépeken az AN/ASW-27B tl-
pusO hirkozlé6 rendszert hasznaltak, amely azonban automati-
zalt 1nformacidkapcsolatot csak az anyahajé és a vadaszgép
kozott biztositott, illetve az E-2C tlpusO tavolsagi radio-
lokaciés felderité repul6gépen, mint atjatszén koresztul volt
még lehet6ség atadni egymasnak a csoportositasban résztvevé
vadaszgépek fedélzeti lokatorai altal szolgaltatott Informa-
ciot.

Az dj rendszer 4 db F-14-es vadaszgép kozotti egyidejd
kapcsolattartast tesz lehetévé. A harcfeladatok négygépes
csoport altal toérténdé végrehajtasa soran az egyik kozlilUk a
vezérgép és csak az 6 radiélokatora midkédik aktiv Uzemmoéd-
ban. Az AWG-9 fedélzeti radidlokator légicél kovetési tavol-
saga altal meghatarozott korzetben tartézkodd célok kozUI
egyidejiileg 4 cél adatait képes tovabbitani a rendszer. A cél
koordinatai mellett a harcaszati helyzetértékeléd Indikato-
rokra kiirédik az ellenséges gépek repilési magassaga és se-
bessége. tovabba a sajat gépek tUzel6anyag-tartaléka. mialtal
ezt az adatot nem kell radiotelefonon megkérdezni.

A masik lényeges eltérés az AN/ASW-278 kozott a zavar-
védettségben van. Ellenséges zavaras esetén kulénleges Uzem-
modot I6het alkalmazni. Az AN/ASW-27C rendszer kétéves Uze-
meltetése soran kisérleteket végeztek a feltételezett ellen-
ség legmodernebb radidéiektronikmai harc CREH5 eszkodzeinek
invitalasaval és ezek sordn bebizonyosodott a magasfoktu zavar-
védettség.

A rendszer nagy megbizhatésaggal mikodik. A Haditengeré-
szet ezen rendszerrel felszerelt 24 reptl6gépe 4000 6rat re-
pult egyetlen meghibasodas nélkUl. A rendszer egy meghibaso-



dasra Juté atlagos Uzemideje 2CXX> 6ra.

Az AN/ASW-27C rondsz*r blokkja a rendszer fedélzeti be-
rendezéseivei ogyUtt 12,7 kg tomeg(i. 0,0364 nB térfogati! és
i6Sx101x394 nm méretld, ami lehetévé teszi az AN/ASW-278 rend-
szer blokkjaival valé felcserélését.

AH/ASU-&4 rendszer A Harris cég a stealth technoidgiaval

készUIt A-12 tipusé hajéfedélzeti bombazé repulégépekre ki-

fejlesztette egy mikroprocesszorokat felhasznalé generaci-

6s digitalis automatizalt hirké6zIl6 rendszer, az AN/ASW-54

rendszer kisérleti példanyat. A rendszer 16 repllégép kozotti
informaciéocserét kell hogy biztositson és egyutt kell tudni
mikodnie a harcéaszati informéacié eloszt6 JTIDS rendszerrel. A
rendszer berendezései altal elfoglalt térfogat 0.0056 nmB. to-
mege 6,8 kg. A rendszer szerkezete lehet6vé teszi a legGjabb
elektronikus aramkérok és szoftverek felhasznalasat.

AK/UIC-170 fedélzeti. troXKwzfére-radidéilc**&» a Rytheon cég
az USA Légier6tél egy 72,2 milli6 dollaros szerz6dést kapott
az AN/TRC-170 fedélzeti troposzféra-radiéallomas gyartasara.
A radiéhullamok troposzféraban térténdé szorédasa kovetkezté-
ben a radidéallomas hatétavolsdga a horizonton tul 280 km. Az
ij 64 csatornas, digitalis Jelfeldolgozasu AN/TRC-170 radi6-
allomas valtja fel a régi 24 csatornas analég Jelfeldolgozasi
radiot. A digitalis Jelfeldolgozdéd borendezés alkalmazasa no-
veli a radié zavarvédettségét az ellenség REH eszkozeivel
szemben és a titkos informacié gyors koédolasat teszi lehet6-
vé. Tovabbi elénye az uj radidallomasnak a kis fogyasztas, az
alacsony Uzemeltetési koltségek és az egyszer( mszaki Kki-
szélgalas.

Az IOGA rendszer berendezései; a TRW cég a Colkin* céget
valasztotta az ICNIA rondszer berendezéseinek szallitasara. A
Collins cég fogja szallitani a méteres és deciméteres hul-
lamsavon m(ikédé adé-vevé berendezéseket, a GPS rendszer vevd



berendezéseit. a radi<Glranytlik szintetizatorait. a vovGbéren-
dezéseket az F-22 repul

gépen fogjak folhasznalni. A szerzé-
dés értéke 77.2 milli6 dollar. A szallitas 1904-1090. kozott
valésul meg.

Az Ac«Juire UGrWJr-ttsi suoérzést JLézerTHrVcttzlo' rendszer a
Ferranty International cég kifejlesztett egy olyan korkoros
sugarzasu lézerhirko6zlé rendszert, amely a felhasznaléok ko-
z6tti rejtett hirkapcsolatot biztositja akkor is. amikor a
hagyomanyos eszkézéket nem lehet hatékonyan alkalmazni a nagy
energiaja aktiv radiélefogas, radiéozavarok vagy levelezési
tilalom kovetkeztében. A rendszer modularis szerkezete lehe-
t6vé teszi a kivalasztott repilil6eszkozre torténdé konnyd fel-
szerelését. Ezen kivil ez a rendszer zavarvédett, mikropro-
cesszor vezérli, képes hang- és adattovabbitasra, nem tartal-
maz mozg6é alkatrészeket, nem sziikséges mas rendszerekkel 6sz-
szehangolnl és nem igényli a hirk6zI6 vonal stabilitasat. A
rendszer szerkezetileg lézerdl6das adoberendezésre és kozvet-
len er6sitési optikai vevéberondezésre épul. A rendszert 4
optikai modul és egy segédmodul alkotja. Minden optikai mo-
dulban 4 vevéberendezés és két lézeradoberendezés talalhato,
amelyek 90°-os irany szerinti savot és * 12°-os helysz6g sa-
vot fednek le. A segédmodulban helyezkedik el a kézponti mik-
roprocesszor és a tapegység. A rondszer mdszaki jellemzé
Gzemi frekvencia 350-3000 Hz; adasi sebesség 10 Kbit/'s; fo-

gyasztads adé uzemben 10 watt. vevé uzemben pedig 2 watt.

Az ASARS |I-Utisii fedélzeti rem i6-személyzet »nt6-k*rtts6’
X'endszer. 1901-ben az USA-bell. a német és az olasz légierd
értékelé vizsgalatokat végzett az ASARS CAlrborne Search and
System} fedélzeti repiulészemélyzet ment6-keresé rendszer le -
hetéségeinek felmérésére harci korilmények kozott. Ez a rond-
szer lehetévé teszi a szerencsétlenul Jart repulészeméiyzet
azon tagjaitéi mért tavolsag és irany meghatarozasat, akik
vizualisan attekinthetetlen, rejtett terileten értek foldet.

A rendszer helikopterekre és repulégépekre egyarant telepit-



hot<d

A IS kg tomegii fodélzoii rcndszor a kévotkezd egységek-
b6l all: oloktronikus egység; vezérlGegység; Jelzé egység;
antenna atkapcsol6é egység és botantonnak. A PRC-434 tlp. sze-
mélyzetnél 1évé hordozhaté vevé-valaszadé egy mikroprocesszor
vezérelte adoét és egy tavolsagi adatot szolgaltatd lekérdez-
heté valaszadét tartalmaz. A mentd repulérél klbocsajtott
kérdez6 Impulzus 600 ms idétartamé és a kulonleges modulaciés
eljarasok biztositjak a kimentendé személyek helyének rej-
tettségét. Az els6 kérdezé Impulzus sorozatot kovetéen a le-
kérdezés sziGntél mindaddig, mig a mentérepUl6 a szerencsét-
lenul Jartak kozelébe nem ér és csak akkor folytatédik. Ez
lehot6vé teszi a pontos megkozelitést és a mentés egyetlen
rarepuléssel torténé végrehajtasat. A kérdez6é impulzusok is -
mételt kibocsajtasat mar csokkentett teljesitménnyel végzik,
ezzel is csokkentve a valdszin(iségét annak, hogy az ellenség
elfogja a Jeleket.

A fedélzeti rendszer és a PRC-434 tip. hordozhaté vevé-
-valaszado6 uzemi frekvenciaja 225-300 MHz-onkénti csatorna
eltolassal. Felszallas el6tt a rendszer fedélzeti blokkjat a
3000 csatorna k¢

ul kivalasztott barmely 10-re elGzetesen be
lehet hangolni. A PRC-434-os vevé-valaszadé abban a pilla-
natban mikodésbe lép. ahogy a haj6zé elhagyta a gépet és ez
lehet6vé teszi a lekérdezést mar az ejt6ernydvel torténé le -
ereszkedés fazisaban. Az SOS Jelzés az elére beallitott idé6-
pillanatban automatikusan bekapcsolédik.

A vevé-valaszad6é uzemi hatésugara 6000 m-es magassagon
200 km. 1500 méteren - 100 km. A keresett személy megkozeli-
tésének pontossaga tavolsag szerint 50 m. iranyszég szerint *
2.5°. A 0.0 kg téomegl vevé-valaszad6é taplalasat litium ele-
mekkel oldjak meg. amelyek 15 6ras folyamatos tzemet biztosi-
tanak .



A réodtéelektrorriwWcrl harc CKEMJ wzl<idzet

Pa. ATHJ rendszer Az USA Légier6 fegyvorzeti fé6noksége as a
szarazféldi csapatok hlradd &s elektronikai fénéksége [00O-
-ben 18 milli6 dollaros szerz6dést ko6tott az ITT Avlonlcs
céggel egy korszer( radidlokaciéos zavaradé. az ATIR CAdvanced
Theat Radar J»mn»r) kifejlesztésére. Ezt a berendezést kulon-
boz6 repuléeszkézok. gy harci helikopterek szamara Is terve-
zik.

A cég két év alatt szandékozik megtervezni és kivitelez-
ni a kisérleti példanyt, majd azt koévetéen egy év alatt le
kell folytatni az Osszes tesztet. 1004-ben tervezik annak a
rendszernek teljeskorl fejlesztését beinditani, amely fel-
valtja az ALQ-136 aktiv zavaré rendszert. Az éj zavardaddt az
impulzusUzem(, impulzus-doppler és a folyamatos sugarzasé ra-
didlokatorokkal szemben fogjak alkalmazni.

A fejlesztési kovetelmények szerint az éj zavardéadd nagy
effektiv sugarzasi telJesitménnyel. magasfoké megbizhatésag-
gal kell. hogy rendelkezzen, képesnek kell lennie zavardé ha-
tas kifejtésére a monoimpulzus radiélokatorokkal szemben, ol-
csonak és lgefeljebb 30 kg tomeglinek kell lennie. A rendszer-
hez 4 db. a repuilégép kiilonb6z6 pontjain elhelyezett szilard-
test fazisvezérelt antennaracsot és gallium-arzenid alapé.
MMIC mikrohullamé integralt aramkoroket terveznek felhasznal-

ni.

Az Apoll6 rendszer; A Marconi Defence Systems cég egy olyan
konnyl, kisméretldi automatikus rendszer fejlesztésébe kez-
dett. amelyet az ellenséges légvédelem eszkozeivel szembeni
radidelektronikai ellentevékenység céljaira szannak. Az Apol-
16 nevet kapott rendszer modullrendszerU és a mar meglévé,
rendszerben allé eszkozék felhasznalasaval fejlesztik. igy
felhasznaljak a létezé radidlokator besugarzast érzékeld
rendszert, a zavaradék. a digitalis mikroprocesszorokkal. va-
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lamint a Shy Shadow tipusé REH konténer és a Zeus nevi komp-
lex REH rendszer elemeit. Ez a fejlesztési koncopcié lehetévé
teszi a cég szadmira a fejlesztési és gyartadsi koltségek csok-

kentését és a rendszer eladasi aranak lejjebb szallitasat is.

A rendszert két valtozatban fejlesztik. Az Apollo |
rendszer tulajdonképpen egy aktiv valasz zavardallomas, az
Apollo 1l valtozat pedig még kiegészUl egy. a vett Jeleket
feler6sité és ezaltal a zajszerl jelek felfedését és a kohe-
rens. valamint nem koherens sugarforrasok zavarasara torténé
felhasznalasukat is lehet6vé teszi. Amennyiben az Apollo
rendszert egy légturbinaval miikoédtetett elektromos tapegység-
gel egybeépitve egy fuggeszthet6 konténerben helyezik el,
akkor 3 m hosszé és 160 kg tomeg( lesz. CA tapegység nélkUl
2.65 m hosszé és 130 kg tomegld. Amennyiben a repulégép tor-
zsében helyezik el. akkor a rendszer 40 dm™ térfogatot tolt

ki és tomege 40 kg.

AAR-47 rendszer A LIRIS cég kifejlesztette az AAR-47 tipusé
rakétatamadast Jolzé fedélzeti optoelektronikai figyelmeztetd
rendszert. Ez a rendszer egy az ibolyantéli spektrumban miko-
d6 optikai rendszerbdl all. amelynek keruletén 4 db lézer be-
sugarzast Jelzé adét helyeztek el. Az adékat mikroprocesszor-
ral kototték ossze. Az 1.6 kg tomegl és 12 cm atmérgjli adok
0.4-1.1 mlkrométeres hullamsavban mikdédnek és figyelmeztetd
Jelet adnak, amennyiben a reptil6gépet lézertarvezériés( raké-
ta tamadja. Az egész rendszer tomege 14.35 kg. fogyasztasa 70

watt, az egy meghibasodasra Juté atlagos uzemidje 450 ora.

AK/'ALJR-BV rendszer. A General Xnstrumont cég kifejlesztette
az AN-ALR-87 radiélokaciés besugarzast Jelzé figyelmeztetd
rendszert. A rendszer méretei és feler6sitési pontjai meg-
egyeznek az AN/ALR-46 rendszer hasonlé paramétereivel és
ugyanazt az indikatort, vezérlé blokkot és antennat hasznal-
ja. mint az AN/ALR-46 rendszer. A rendszer nagy érzékenysége,

a sokcsatornas szuperheterodln vevékészulék alkalmazasa, az



.adaptalhaté kerosi5 algoritmusok felhasznaladsa lehetévé teszi,
hogy a rendszer nagy val6észiniliséggel felderitsen szinte vala-
mennyi korszer( radi6élokaciéos fenyegetést. A rendszer zavar-
védett. amit egyrészt azzal érnek el. hogy 50 54-os memdria és
Jelfeldolgoz6é kapacitas felesleget alkalmaznak, masrészt pe-
dig azzal, hogy MIL-STD-17SOA szabvanyos mikroprocesszort al-
kalmaznak. A vett impulzusok feldolgozasa 4-szer olyan gyor-

san térténik, mint mas rendszerekben. A rendszer miszaki Jel-

lemz6i: frekvenciasav - C Clehet szélesiteni>; tomeg - 33.5
kg; térfogat - 0.017 nB8. fogyasztds — 580 watt; a szoftver
Jovial nyelven firédott; EPROM tar kapacitas - 128000 sz6; a

RAM tar kapacitasa 102000 sz6.

SAMS X'entiBzer' Az USA Légier6 elektronikus berendezések labo-
ratériuma 1001 marciusdban tervezte végrehajtani a SAWS
CSllent Attack Warning System!) nevld passziv tdmadas Jelz6 -fi-
gyelmezteté rendszer repUléskozbeni vizsgalatat C-lél tlpusé
repulégépen. A SAWS rendszer kiulonb6z6 - General Electric.
LIR2S. Texas Instruments - cégek altal készitett kisérleti
példanyait ugyanazon a repll6gépen vizsgaltak meg. A SAWC
rendszer feladata az. hogy informalja a haj6zé személyzetet,
ha a géphez iranyithaté rakéta vagy ellenséges gép kozelit és
hozza mikodésbe a radidelektronikai ellentevékenységet végzé
fedélzeti rendszereket. A reptilés koézben végrehajtott kisér-
letek soran kapott adatok alapjan fogalmazzak a harcaszati.-
-mdszaki kovetelményeket az ISAS Clintagrated Sitnation
Awareness Sensori - kombinalt informaci6 adéval szemben,
amellyel a stratégiai rendeltetésl reptulégépeket és a nagy-
meéretli vadaszgépeket tervezik felszerelni. Az adéban a meglé-
vé fizikai rendszerhez adatfeldolgozd mikroprocesszorok leg-
korszertibb algoritmusai

illesztik, minek eredményeképpen né-
vekednie kell a felderitési tavolsagnak és csokkeni kell a
rendszer hamis reagalasa val6észintliségének. Persze ezek az al-

goritmusok mas fizikai felépitési addékhoz is felhasznalhaték.



A SAWS rondszor LXRiS cég Altal szallitott valtozata
1090 oktéberében korUlt az USA Légier6jéhez. A rondszert bé-
fogadé konténer mér6tél: kb. 7S cm hosszé és 2S cm atmérgja.
A rendszerbenn Cd-Hg-Tel és An-l1 addkat alkalmaznak, amelyek
a vizszintes és fuggdleges sikban végzik a letapogatast. A
korszer(ibb valtozatokban majd az optikai rendszer fokuszaik-
Jaban elhelyezett matrix-rendszer(i adékat fognak alkalmazni.
A Jelfeldolgozast egy INTEL-80306-0s mikroprocesszor végzi,
amihez a szoftvert ADA nyelven irtak.

A holtLoptevelL sczeMélxzetét Lézer és réd-L6loLAd6s

IssutMirzasra floyelmeztoté' rendszer

A Hughes cég USA szarazfoldi csapataival kotott szerz6-
dés alapjan kifejlesztett egy lézer besugarzast Jelz6-figyel-
meztet6 LOS ClLaser Detection SeO rendszert. amelyet az
AN/AVR-2 jelzéssel lattak el. Ez a rendszer, amelyet a sza-
razfoldi csaptok és a tengorészgyalogosag helikopterei szama-
ra terveztek - optikai Jeleket képes felfedezni és beazonosi-
tani. barmely Iranybol jojjenek is azok. Az AN/AVR-2 rend-
szert konnyl o6sszekapcsolni a radidlokaciés besugarzast Jel-
z6-figyelm ezteté RSDS CRadar Signal Detection SeO rendszer-
rel és igy Jon létre a kombinalt lézer- és radidlokaciés be-
sugarzast jelz6-figyelmezteté rendszer. A szarazfoldi csapa-
tok és a tengerészgyalogsag a Hughes cég koézremiikodésével si-
keresen befejezte az AN/AVR-2 rendszer repilés koézbeni vizs-
galatat és hozzakezdtek a sorozatgyartashoz. A rendszert a

harci helikoplerekre szanjak.

AH/AAR-FM vev&LéazUIéU a Cincinnati Electronics cég hozza-
kezdett egy infravoros fenyegetést Jelz6-flgyelmezteté rend-
szer UJ generéaciéos fedélzeti vevBkészUlékénok. az AN/'AAR-FX-
-nek a fejlesztéséhez. A kisérleti példanyokat egy USA-beli
rakéta I6téren vizsgaltak 1090 Janiusaban. A cég befejezte az
optikai rendszer els6 valtozatanak munkalatait. A cég i00O-

-ben 1.3 milli6 dollart koltott az elektronikus berendezések



tovabbfejlesztésére és az AAR-34. valamint az AAR-41 R vevd-
készllékek bazisan torténd o6sszeallitasara. Az ANEAAR-FX v@®-
v6készilék csoportos Galokat lesz képes kovetni, mintegy IO
cm atmér6ji as 50 cm hossza lesz. A tomege a kat vevéfejjel
as az elektronikus adatfeldolgozé berendezéssel egyutt lega-
labb 20 kg lesz. Ezt a vevékaszUléket az F-15, valamint az
F-16 tlpusu repd

6gépekre fejlesztik as/vagy kUIs6 fuggesz-
tast konténerben, vagy a repulégép farokrészében tervezik
elhelyezni.

A célok helyzetének wOhatéxxccéc

re szolgalé vevéberendezés
CTLR>; A TRW cég kifejlesztette a TLR CTarget-Locating
Recelver) szuperheterodin veviberendezést a célok helyzetének
meghatarozasara. A berendezés a 2-18 GHz hullamsavban miko-
dik. Ez a vevOkészulék felderiti a radidlokator sugarakat kl-
bocsajté célokat, meghatarozza helyzetiket, beazonositja azo-
kat és célkovetést hajt végre. Ilyen készUIok beépitheté a
repulégépekbe. robotrepUl6gépekbe. rakétakba, tovabb a cirka-
16 rakétak ravezetése soran a kozépsé palyaszakaszon alkal-
mazhaté és ekkor a radié parancskézl6 vonalon atprogramozasi
lehet6séget biztosit. Ugyancsak alkalmazhaté lokatoréiharito
rakétak ravezetése soran az utols6é palyaszakaszon. A vevéké-
szulék a radiélokaciés sugarforras iranyat 2 foknal kisebb
hibaval képes megmérni, amihez négy elembdl allé szélesssavu
antenna racsot hasznal. A cél beazonositasat gy valdsitja
meg. hogy a mért adatokat O0sszehasonlitja az adattarban ta-
rolt informaciokkal. A vevékészlllék képes felderiteni mar
100 nS hosszé impulzusokat és képes COO nS alatt meghatarozni

a cél radiopelengjét. tovabba egyidej

leg 30 célt képes ko-
vetni. A vevékészulékben a TRW cég vezérlé integralt aramko-
rével vezérelt, gyorsathangolasl generator talalhaté. A para-
méterk6dol6 bemeneti matrixot az INEWS program keretében fej-
lesztették ki. CEnnek a programnak a célja egy kombinalt, ra-
didelektronikai ellontevékenységet végz6 rendszer kifejlesz-
tésed. Ez a matrix atalakitja és feldolgozza a radi6éfrekven-

cias adatokat. Az Atalakitas soran egy 9& bites betlikéd ke-



létkezik. aFwly bekerul a koézponti egysébe. A kozponti egy-
ség egy so0:88 tipusO mlkropr-ocesszorbél és egy tovabbi adat-
feldolgozast végz6 egységbdél all. A vevéberendezés témege 8,2

kg. 14 dm teret foglal el és a fogyasztasa 70 watt.

A CaraPae© xxsixtecex' a "Carapace" radi6lokaciés besugarzast
jelzé-figyelm ezteté rendszert a Dassault Electronlque cég
fejlesztette ki a belga légier6 F-16 tipusé repul6gépei sza-
méara. Ez a rendszer a tamadd sugéarforas iranyat és helyszoégét
1°-nal kisebb hibaval képes meghatarozni, tovabba egyszerre
iOO sugarforras jelelt képes feldolgozni. A fenyeget6 sugar-
forras felfedezését kovetéen a rendszer meghatarozza a fcrréas
pelengjét. beazonositja a tipusat és veszélyesség szerint be-
sorolja azt. A rendszer részel: 1nterféromotrids antenna-ha-
16, amelyet a szivécsatorna alatt helzeznek el; a 0.5-40 GHz
hullamsavban miikodé forrasok felfedezését végz6 videoergsits-
vel kombinalt szélessavé er6sité; a 0.5-20 GHz tartomanyban
sugarzott kis energiaju Jelek vételét biztosité gyorsmikodési
szuperhéterodin vevékésziuilék. A fogott 6-20 GHz tartomanyba
esé impulzusok frekvencidjat és kozelitési Iranyat rovid ide-
ja frekvenciamérési eljarasokkal hatarozzak meg. Az egybeesd
impulzusok szétvalasztasara real time m(kodésli spektrumana-
lizatorokat alkalmaznak. A rendszer replléskozbenl vizsga-
latat 1902-ben tervezik végrehajtani, az elsé példanyokat pe-

dig varhatéan 1993-ban kapja meg a belga légier6.

Skx Guardton 2000 vevfitoerwtezés. A Marconl Defence Systems
cég harci helikopterekhez ajanlja a "Sky Guardian 2000" tipu-
sé vev6berendezést. Ez a vevGberendezés egy radidlokaciéos be-
sugarzast Jelzé-fioyelmezteté rendszer része. 13 kg tomegl és
a 2-18 GHz hullamsavban miikddik. A vevékésziléket és az adat-
feldolgozdé berendezést szerkezetileg egy. gyorsan cserélheté
blokkban helyezik el Ez a vev6berondozés egyutt tud mdkodni
a lézer besugarzast Jelzé-figyelmeztet6 rendszerrel és képos
vezérelni a radidelektronikai ellentevékenységet kifejté be-

rendezéseket. igy: vezérli a dipdl szér6 automatat, az Infra-
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